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Endkappe Klemmmechanismus (flr festen Sitz des Griffrohres)
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*i. d. R. nicht auf Lager, erfordert Mindestbestellmenge

Ausfiihrung (3] Hinweis
e Griffrohr @ 35 x 2 Das Design der Blgelgriffe GN 767 / GN 767.1 ist auf die Produktfamilie
Aluminium Ergostyle® abgestimmt.
* GN 767 Befestigungselemente (Schrauben bzw. Muttern) werden durch die
- kunst;tof‘fbeschichtet . abnehmbaren Endkappen verdeckt. Diese sind in den verschiedenen
graphitschwarz, metallic, matt Ergostyle®-Farben lieferbar und bieten somit zuséatzliche Gestaltungs-
- Farbe der Endkappe (glanzend): moglichkeiten.
schwarzgrau, RAL 7021 @ DSG i )
orange*, RAL 2004 @DOR Zur Montage werd.en <.j|e.Endkappen von oben eingeschoben. Zur Qe—
grau*, RAL 7035 ODGR montage kénnen sie mit einem Schraubendreher an der Aussparung wie-
gelb*, RAL 1021 ODGB der angehoben werden.
blau*, RAL 5024 @DBL siche auch...
rot*, RAL 3000 @DRT . proguktfamilie Ergostyle® > Seite 17
* GN 767.1 ¢ Bligelgriffe GN 667 (Montage von der Bedienungsseite) > Seite 184

- eloxiert, naturfarben

- Farbe der Endkappe (glanzend):
schwarzgrau, RAL 7021 @DSG

Folgende Angaben gelten fir beide Normen:

® Endstiicke
Kunststoff
Thermoplast (Polyamid PA)
- glasfaserverstarkt
- temperaturbesténdig bis 100 °C

) fchv.varzgrau, matt Bestellbeispiel (Griffrohr kunststoffbeschichtet) 1 d4
ahnlich RAL 7021 v g 9 nr
* Kunststoff-Eigenschaften > Seite 1876 GN 767-35-700-DSG s I:arbe dor Endkappe
* RoHS
Bestellbeispiel (Griffrohr eloxiert) 1 dy
Auf Anfrage v 9 211
1
e Cleanline-Ausfuhrung (CL) GN 767.1-35-300-DSG s Farbe der Endkappe
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1.2 Bedienen mit Maschinen- und Gerategriffen




