RQC Serie
Modularer

Werkzeug-
wechsler :

e S

¢ Rohoteranwendungen:
Durch seine absolute Positions-Wieder-
holgenauigkeit, die hohe Steifigkeit und
Lasttragfahigkeit ist dieser Werkzeug-

¢ Erweiterbare, modulare Bauweise:
Fiir eine reibungslose Erweiterbarkeit
oder einen einfachen Werkzeugwechsel
kann die RQC-1200 Serie problemlos bis

wechsler in idealer Weise fiir robotische
SchweiB- und Materialtransportanwen-
dungen geeignet.

¢ Automatisierungsanwendungen:
Das Werkzeug kann schnell und einfach
gewechselt werden und ist so zur Hand-
habung vieler verschiedener Werkstiick-
formen in der Lage

zu vier optionale modulare Interfaces
aufnehmen (siehe unten).

Technische Daten:

Installation:

Pneumatik us Metrisch
; _ Betriebsdruckbereich 40-100 psi 3-7 bar
Aggﬁflj n%%??}g;ﬁgﬁgggumr Zylinderart Doppeltwirkend, federunterstiitzt

einer Passstiftbohrung und Zur Ansteuerung erf. Ventil 4/2-Wege-Ventil

einer angedrehten Schulter zur

Positionierung Luftqualitidtsanforderungen

RQC SERIE

Luftfilterung 40 Mikron oder besser
Ol-Luftschmierung Nicht erforderlich*

‘ Luftfeuchtigkeit Gering (trocken)
Arheitstemperaturbereich
Buna-N Dichtungen (Standard) ~ -30°~180° F -35°~80° C

Wartungsanforderungent
Lebensdauer

5 Millionen Zyklen

‘ Normaler Einsatz
C Mit vorbeug. Instandhaltung > 10 Millionen Zyklen*
9 Am Einsatzort reparierbar Ja
Dichtungssatz erhéltlich Ja

o \lerschmutzte oder sandige Umgebung
o Spanbildende Bearbeitungsschritte
Auf der Werkzeugseite
Gewindeldcher zur Montage und

¢ Umgebung mit losen Partikeln
*Schmierung erhdht Lebensdauer erheblich

zwei PaBstiftbohrungen zur

genauen Positionierung

1 Siehe Abschnitt ,Instandgaltung“

Siehe Wartungsabschnitt fiir:

Explosionszeichnung und Ersatzteilliste ............c.cccceveveenneee. 6.54
Zeichnung und Zusammenbau-Anleitung.
Werkzeugwechsler-Terminologie ...........ccccceveveevereeeeevenennnn. 6.56
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Technische Merkmale

Optionales

Schweiistrom- Verriegelungsmechanismus

modul Der Verriegelungsmechanismus ist aus
(nur RQC 800 und 1200) gehértetem Edelstahl fiir hohe
Verriegelungskrafte und geringer VerschleiB
Geschlossen/
Geoffnet Schalter Optionales Luftmodule,
RQC sind mit Sensoren fiir 6 Anschliisse
Gedffnet / Geschlossen / -~

Teil bereit ausgestattet. =
Sensor Kontakt oder induk-

tive Sensoren, mit oder ~—a O

Ohne Stecker erhéltlich

(nur RQC 800 und 1200)

Optionales selbstdicht-
endes Luftmodul,
6 Anschlusse
(nur 800 und 1200)

/ Verriegelungsstifte

Ermdglichen geringe
Beanspruchung und hohe
Steifigkeit des Verriegelungs-

mechanismus

Optionales / |

19-poliges E/A Modul

o Die Federkontaktstifte fiir die Ein-
/Ausgénge sind fiir einen besseren
Schutz eingelassen

e \/ Dichtungen erhdhen den Schutz
vor eindringen von Feuchtigkeit

o Erhaltlich sind Turck oder Amphenol
Stecker

Andere Module erhaltlich
* Fliissigkeitsmodule mit Ventildichtung
(nur 800 und 1200), 4 Anschliissen
© Modul fiir Vakuumanschluss, 2 Anschliissen

© Servo-SchweiBzangen-Modul

Funktionsprinzip

Wechselsystem roboterseitig

Kolben /

Verriegelungsstifte Verriegelungsring

Wechselsystem
werkzeugseitig

Stift-Stiitzring

Funktionsprinzip Verriegelungsmechanismus

Verriegelte Position

Entriegelte Position

e Die Werkzeug-Seite wird in die Roboter-Seite eingeschoben.

 Die Roboter-Seite hat einen federunterstiitzten doppelt wirkenden Kolben.
Wenn der Kolben betétigt wird, gleiten die Verriegelungs-Stifte unter den Ver-
riegelungsring. Dieser Verbindet die beiden Seiten miteinander.

e Bei Ausfall des Betriebsdrucks, wird der Kolben tiber eine ausfallsichere Feder
in Position gehalten. Zum Offnen der Verbindung muss der Riickhub des Kolbens
pneumatisch betatigt werden.

Modell-RQC Werkzeugwechsler

= — Typ: RQC-200
GroBe-200 5 ;g 20ms a0k
Max. Moment: 7200 in-lbs. 810 Nm
Weight: 4.7 lbs. 2.1Kg

% 6.24
Modell-RTP Werkzeugwechsler

= Typ: RTP-200
GroBe -200 vy zueang  200ms. - 90Kg
Max. Moment: 7200in-bs, 810 Nm

Gewicht: 2 Ibs. 0.9Kg
2:6.26

Seite

Modell-RQC Werkzeugwechsler

H - Typ: RQC-400
Grose 400 Max. Zuladung: 400 Ibs. 180 Kg
Max. Moment: 14000 in-lbs. 1580 Nm
Gewicht: 8 Ibs. 3.6Kg

% 6.28
Modell-RTP Werkzeugwechsler

— Typ: RTP-400
GroBe-400  yaczisang 400bs  180Kg

Max. Moment: 14000 in-lbs. 1580 Nm
Gewicht: 2.4 bs. 1.1Kg

. o 6.30

Modell-RQC Werkzeugwechsler

3 — Typ: RQC-800
GroBe-800 . ;e soms 360k
Max. Moment: 22000 in-lbs. 2490 Nm
Gewicht 118ls. 53K

% 6.32
Modell-RTP Werkzeugwechsler

= Typ: RTP-800
GroBe -800 w3 zuang sooms  360Kg
Max. Moment: 22000 in-ibs. 2490 Nm
Gewicht: 4lbs.  18Kg

o 6.34

Modell-RQC Werkzeugwechsler

a - Typ: RQC-1200
Gl'oﬂe 1 200 Max. Zuladung: 1200 Ibs. 550 Kg
Max. Moment: 30000 in-Ibs. 3390 Nm
Gewicht: 14.1 Ibs. 6.4Kg

% 6.36
Modell- RTP Werkzeugwechsler

= Typ: RTP-1200

GroBe -1200 yxx zaing 12005, 550kg
Max. Moment: 30000 in-Ibs. 3390 Nm
Gewicht: 4.3 lbs. 1.9Kg

o 6.38

Optionen und Zubehor

o 6.40
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WERKZEUGWECHSLER RQG-200
ROBOTADAPTER (BASISEINHEIT)

Technische Daten RQC-200 RQC-200
Max. Nutzlast ................ 200 Ibs 90 Kg
Max. Moment ................ 7,200 in-lbs 810 Nm
GewichtnurRQG ............. 471b 2.1Kg
Gewicht der gekoppelten Einheit . 6.7 Ibs 3Kg
Druckbereich (gesperrter Zylinder) 60~100 psi 4~7 bar
Seite D Bohrungsdurchmesser@ . ....... 2.09in. 53 mm
(identisch zur Seite B) Hubraum ... e 2.52n? 41.3cm?
Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80° C
1.18 0.22 Wiederholbarkeit ............. +0.001 in. +0.025 mm
[s0], [55] 4050 Benitigtes Betétigungsventil . . . . . 4-Wege, 2-Positionen
_[s1
© -
0.35 ==
@ 9 i B 1.77
[415]
= = |
L] 1.77 Ausfallsicherer i —
E [45] 4-Wege Ventil mit einer Unosk  QC/  Lock
. Riickholfeder ist vorge- ? RQC ?
? € schrieben, um den Luftdruck
3 x Bohrung far am VerriegelungsanschluB !J
. icherzustellen, im Falle 5 ol 4
2 x[M5 0.31 Modulanbringung sic L g 5/ g
x 10 Tief] [8] siehe Detail einer Notaussituation o\ 1 B d+E
3 x Boh fa b 453
Seite A Mo)c(iulgnllz)urir:\gguunrg [115] ~ Seite B 3 x Bohrung fiir
— 114 siohe Detal ¢ (identisch zur Seite D) Modulanbringung  1S09409-1-A80
”29“ %3-1_‘5 ’1-5748_‘ siehe Detail Montagelochbild
R - 236 80 40.00 / Seite C
nschlu . .
G1/8 tief 8 ] ~ [60]  seiteC I U T Seite A
zur Verriegelung : j . EDJQ €3\ (+
_\% 1.77 D 177
v ) 6 [45] | [©8HI]x [9] Tief [45] a '
0.94 ’_ o) l | _ il = L $1.9685 0,001
[24] € A T T g 6 x Bohrung T [@50 g7]
\ h
I // 8 177 )q ﬁC\E Abstandsgleich 1.77 8
1 45 __(sieheDetai) [45]
AnschluBB ) [ ] - —~ ~ ) 0.20
G1/8 tief 8 Ny 4 WS v L [5]
zur Entriegelung 7 | \
0.39
1.18 0.22 s | [10] 0.22
2 X [M5 [30] [5.5] ~ Seite D ‘ | (M5 Lange) 155]
%10 Tief 175 (identisch zur Seite B) _‘ 5.40
[44.5] [#8 H8Ix[2] Tief |, |, Detail fuir [61]
- [:\ Modulanbringung
oy
g £
]
E UJ
eg
=
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ = @ $ lo] USA[inch]  Metrisch [mm]
6-24 Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigung 0.00 = +.01 [0.] = [=.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 =+.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsangahen
z
ran N b o5 7
M; = = N N
R o5 . X — T Bereit zum Kuppeln
X - - : RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
P, i W bis 0.10 [2,54] kuppeln
C
T J | e—— | e——
® © RQC A @ T
e i i 2.75
Belastungskapazﬂat Imperial Metrisch ~ o @ | [609]
Max. Zugbelastung T 300 Ibs. 1330N RTP ® ©
Max. Druckbelastung G 400 Ibs. 1780 N ‘
Max. Moment My 7200 in.- Ibs. 810 Nm
Max. Moment My 7200 in.-Ibs. 810Nm
Max. Moment Mz 7200 in.- Ibs. 810 Nm
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WERKZEUGWECHSLER R(QC-200
OPTIONALE MODULE FUR RQC

D
C A
VN/VPNT
B
o
FN/FP/FT ..9:’
Q
n
Seite “C”
—_—
E19/G19
E19/G19
E19/G19
. FN/FP/FT
@
8 T seneAr
5 FN/FP/FT Seite “A
n
VN/VPNT
Hinweis: Nur ein Modul pro Seite.
Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

Bestellbeispiel quvehr bite separat bestelen) Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siehe Seiten 6.40-6.52

RQC-200| - - - H -

=
[~
ANSCHLUSS SEITE B UND/ODER D S ]
N NPT Anschluss 0 Keine optionalen Module g g
M BSPP Anschluss E19" Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker =
A BSPT Anschluss G19  Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Amphenol Stecker
.. FN 6 x1/8" NPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung
ABFRAGE ZUBEHOR FP  6x1/8" BSPP Luftanschluss Module, Kontaktdichtung
Lo LO Keine Abfrage FT  6x1/8" BSPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung
Lp* PNP induktiver Sensor UN  2Xx3/4" NPT Vakuumanschiuss Modul, Kontaktdichtung
CPT PNP induktiver Sensor mit M12 Stecker VP 2 x3/4" BSPP Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung
LN* NPN induktiver Sensor VT 2x3/4" BSPT Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung
CNt NPN induktiver Sensor mit M12 Stecker *Kabel und Stecker bitte separat bestellen
LD* Kontakt Sensor
cDt Kontakt Sensor mit M12 Stecker SEMEC
*Erforderliches E19 oder G19 Module nur auf Seite C montieren. 0 Keine opt|ona|en Module
TKabel und Stecker bitte separate bestellen. E19" " Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker
G19 " Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Amphenol Stecker
SEITEA *Kabel und Stecker bitte separate bestellen. **Nicht mit CD, CP oder CN Sensor-Option kompatibel.
0 Keine optionalen Module "
FN 6 x 1/8" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung PNEUMATIK ZUBEHOR
FP 6 x 1/8" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung SLKT-401  RQC Dichtung Reparatursatz
FT 6 x 1/8" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

ELEKTRISCHES ZUBEHOR

ELCT-048 90° Buchse fiir Anschlusskabel (ohne Kabel) fiir G19
CABL-028 90° M12 Schnur mit 2m Kabel fiir CP,CN,und CD
CABL-029 90° Buchse mit Anschlusskabel 4m fiir E19
O0SRK-001 PNP induktiver Sensor Reparatursatz

OSRK-002 NPN induktiver Sensor Reparatursatz

0SRK-003 Bertihrungssensor Reparatursatz
*Erfordert £19 Modul oder G19 Modul. Kabel bitte separat bestellen.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RTP-200
WERKZEUGADAPTER (BASISEINHEIT)

Technische Daten RTP-200
Max. Nutzlast ................ 200 Ibs 90 Kg
Max. Moment ................ 7,200 in-lbs 810 Nm
GewichtnurRTP .............. 21b 0.9Kg
Gewicht der gekoppelten Einheit . 6.7 Ibs 3Kg
Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80°C
Wiederholbarkeit . ............. +0.001in. +0.025 mm
VA Modanbringung
0'35 F45—‘ F45—‘ siehe Detail
! [
6 | i Seite B
1.00 e ﬁ'%
Seite A 25.4 331496 0.45 Seite C
0.35 [86.00] Seite D [11.5]
[9] ISO9409-1-A80 : (M8 Lange)
Montagelochbild (0} ] 6 x Bohrung
— I . Abstandsgleich
}7%} ) Seite C N gj (siehe Detail)
1.77 b / ®3.15 , i
/
$1.9685 SF N
T [®50H7] : 0.39
1.77 [10] ) 1.77
[45] M5 Lénge) @ 8H9] x [9] Tief [45]
! /@ P~ %ﬁ, “_Seite A Q%J
3 x Bohrung fiir ‘ B ‘u - -
. T T 3 x Bohrung fir
Modulanbringun: 0.25 !
siehe Detgil ° [6.4] [M5] “ %35 Modulanbringung
‘ Seite B 9] siehe Detail
H .85T |
474 )
(98 H8] x[2] Tief| | Detail fir
L\ Modulanbringung
Seiten A, B, Cund D
sind identisch
o
g &
]
E (7]
(=]
g2
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ = @ $ lo] USA[inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1SO-Method Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindestei 0.00 = =.01 [0] = [+.25]
symmerisch zur eihoce Lagetoleranz O eahe ™ 0.000 = +.005 [0.0] = [+13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 =+.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsangahen
z
] Mx v ko ol o
M, = = N N
< . X — T Bereit zum Kuppeln
® o6 o N
- RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
3 MK w bis 0.10 [2,54] kuppeln
© © RQC A @ T
itH ; : 2.75
Belastungskapazﬂat Imperial Metrisch ~ o @ | [609]
Max. Zugbelastung T 300 Ibs. 1330N RTP ® ©
Max. Druckbelastung G 400 Ibs. 1780 N ‘
Max. Moment Mx 7200 in.- Ibs. 810 Nm
Max. Moment My 7200 in.-Ibs. 810Nm
Max. Moment Mz 7200 in.- Ibs. 810 Nm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RTP-200
OPTIONALE MODULE FUR RTP

) VNPT A .
<o

o

SSRENx FN/FP/FT 3
o L Z 2
0% o * &

Seite “A”

FN/FP/FT Q

E19/G19

E19/G19

E19/G19
FN/FP/FT
Seite “C”

Seite “B”

VN/VPNT

Hinweis: Nur ein Modul pro Seite.

Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

BGStG“bEiSpiEl (Zubehdr bitte separat bestellen) Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siehe Seiten 6.40-6.52

RTP-200 - - 4 - |

Ay
=B
1]

E (7]
H

SEITEA SEITE C

0 Keine optionalen Module 0 Keine optionalen Module

FN 6 x 1/8" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung E19t " Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker

FP 6 x 1/8" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung G19~ Elekirisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker

FT 6 x 1/8" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung TDichtungen und Stopfen bitte separate bestellen.

**Nicht mit CD, CP oder CN Sensor-Option kompatibel.

SEITE B UND / ODER D .

0 Keine optionalen Module ELEKTRISCHES ZUBEHOR

E19t Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker ELCT-049  90° Stecker fiir Anschlusskabel (ohne Kabel) fiir G19

G19 Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker CABL-031  90° Stecker, mit 2m Kabel fiir E19

FN 6 x 1/8" NPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung

FP 6 x 1/8" BSPP Luftanschluss Module, Kontaktdichtung

FT 6 x 1/8" BSPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung

VN 2 x 3/4" NPT Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung

VP 2 x 3/4" BSPP Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung

T 2 x 3/4" BSPT Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung

TKabel und Stecker bitte separate bestellen

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RQG-400
ROBOTADAPTER (BASISEINHEIT)

Technische Daten RQC-400
Max. Nutzlast ................ 400 Ibs 180 Kg
Max. Moment ................ 14,000 in-bs 1580 Nm
GewichtnurRQG ............. 81lb 3.6 Kg
Gewicht der gekoppelten Einheit . 10.4 Ibs 4.7Kg
Druckbereich (gesperrter Zylinder) 60~100 psi 4~7 bar
Bohrungsdurchmesser@ . ....... 2.871n. 73 mm
Hubraum .................... 4.93in3 80.9 cm?
Seite D Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80°C
(Identisch zur Seite B) Wiederholbarkeit ............. +0.001 in. +0.025 mm
118 o022 Bendtigtes Betatigungsventil . . . . . 4-Wege, 2-Positionen
30 [5.5]
©0.59
T 15
1.77 :
b as] 1 8
177 :
[45] 89 ya\ il Y Ausfallsicherer Betrieb:
[2'2 5] CH— — IH - — 4-Wege Ventil mit einer o QG tooe
: M@V Riickholfeder ist vorge- > RQC Y
' ®0.35 schrieben, um den Luftdruck ? ?
1.77 H S 9 am VerriegelungsanschiuB — 1 T
[45] ] sicherzustellen, im Falle einer L el
& = Notaussituation =] \ E 53/ 3
/v i 5 x Bohrung fiir T isd I/
2 x [M5 0.39 Modulanbringung
x 10 Tief] [10] siehe Detail
) F5.31T
Seite A 2 x Bohrung fur 135 Seite B 4 x Bohrung fiir 1S09409-1-A100
1.14 Modulanbringung $3.94 1.9685 \dentisch Seite D! ) Modulanbri SR
a4, Mo el Gk |emenarswen Sete Meliewans Moo
AnschluB /
G1/8 tief 8 3.15
zur Verriegelung ) O [0 Seite C 1:@ &]:/f{ 1] U H Seite A
o) | o : lod
! 1.77
| 8 7{ [4:3]
] + YD) = _[©®8H9]x[9] Tief )
094 o M & 3.54 ,i rf:E 089 o I | 92,4803 000t
[2‘4] ® [90] =) = 6 x Bohrung [22:5] [$63 g7]
/ 8 & n Abstandsgleich T T
AnschiuB 4 ___(siehe Detail) 1.77
G1/8 tief 8 y 3 N - = [45] 0.20
zur Entriegelung / o ¢ [5]
1 % 0.22
1.18 0.22 [9] -
S xM5 30| [55] Seite D s M5 Linge) [55]
% 10 Tief 2.00 (Identisch zur Seite B ‘ 2.79
[50.8] . 70.8
(68 H8] x[2] Tief = Detail fur o8]
~~__Modulanbringung
o
g £
]
E (7]
(=]
g2
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEF(HRTEN TOLERANZEN
¢ = @ $ lo] USA[inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Method: Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindestei 0.00 = +.01 [0.] = [=.25]
symmerisch zur eihoce Lagetoleranz O eahe ™ 0.000 = +.005 [0.0] = [+13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 =+.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsangahen
z
anys ECE
Mz =1 = X - ot Bereit zum Kuppeln
:b oo : o o RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
bis 0.10 [2.54] kuppeln
o : : ol W
J C s
T 4 % x
RQC 3.00
Belastungskapazitéit Imperial Metrisch © © [762]
Max. Zugbelastung T 600 Ibs. 2670N RTP | @ oo ©
Max. Druckbelastung G 800 Ibs. 3560 N
Max. Moment My 14000 in.- Ibs. 1580 Nm
Max. Moment My 140001in.-lbs. 1580 Nm
Max. Moment Mz 14000 in.-Ibs. 1580 Nm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER R(QC-400
OPTIONALE MODULE FUR RQC

VNNPNT ¢ A

FN/FP/FT

Seite “A”

E19/2E19/G19/2G19

E19/2E19/G19/2G19 FN/FP/ET

Seite “B”

FN/FP/FT

Seite “D”

Hinweis: Nur ein Modul kann pro Seite montiert werden.
AuBnahme E19 + G19 (2 Stiick méglich)

Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siehe Seiten 6.40-6.52

Bestellbeispiel (Zubehor bitte separat bestellen)

RQC-400 | - - - - -

Ay
§ g
=L

ANSCHLUSS SEITE C g e

N NPT Anschluss 0 Keine optionalen Module =

M BSPP Anschluss E19t” Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

A BSPT Anschluss 2E19' " 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

. G19~  Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker 6.29

ABFRAGE ZUBEHOR 2G19~ 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker

Lo LO Keine Abfrage *Kabel und Stecker bitte separate bestellen.

LP* PNP induktiver Sensor **Nicht kompatibel zu CD, CP oder CN Sensor-Option.

CPt PNP induktiver Sensor mit M12 Stecker SEITE B UND/ODER D

LN* NPN induktiver Sensor 0 Keine optionalen Module

CNf NPN induktiver Sensor mit M12 Stecker E19' Elekirisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

Lb* Kontakt Sensor 2E19" 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

CD* Kontakt Sensor mit M12 Stecker G19  Elekirisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDG mit Amphenol Stecker

*Erfordert E19 Modul oder G19 Modul. TKabel und Stecker bitte separate bestellen. 2G19 2xElekirisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120VDC mit AmphenOI Stecker

ELEKTRISCHES ZUBEHOR FN  6x1/8" NPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung
ELCT-048  90° Buchse fiir Anschlusskabel (ohne Kabel) fiir G19 FP  6x1/8" BSPP Luftanschiuss Module, Kontakidichtung
CABL-028  90° Buchse mit 2m Kabel fiir CP. CN, und CD FT  6x1/8" BSPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung
CABL-029  90° Buchse mit 4m Kabel fiir E19 UN  2x3/4" NPT Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung
0SRK-001 PNP induktiver Sensor Reparatursatz VP 2x3/4" BSPP Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung
OSRK-002  NPN induktiver Sensor Reparatursatz VT 2x3/4" BSPT Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung
OSRK-003 Berijhrungssensor Reparatursatz TDichtungen und Stopfen bitte separate bestellen

SEITE A PNEUMATIK ZUBEHOR

0 Keine optionalen Module SLKT-402 RQC-400 Dichtung Reparatursatz

FN 6 x 1/8" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

FP 6 x 1/8" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

FT 6 x 1/8" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RTP-400
WERKZEUGADAPTER (BASISEINHEIT)

Technische Daten RTP-400
Max. Nutzlast ................ 400 Ibs 180 Kg
Max. Moment ................ 14,000 in-lbs 1580 Nm
GewichtnurRTP .............. 241b 1.1Kg
Gewicht der gekoppelten Einheit . 10.4 Ibs 4.7 Kg
Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80°C
Wiederholbarkeit . ............. +0.001 in. +0.025 mm
1.77 1.77
[45] [45] 5 x Bohrung fiir
0.89 1.77 Modulanbringung
[225] [45] siehe Detail
0.35
9 C‘E
o el o
i Seite B
U ‘ U (Identisch zur Seite D)
1.00 Seite A 0 531
oha Seltef [135] SeiteD 04 Seite C
0.35 1S09409-1-A100 $3.9370 (Identisch zur Seite B) [1 1]
[9] Montagelochbild [100.00] 6 x Bohrung (M8 Langg
Q?_ / Abstandsgleich
ouly E[ B{ (siehe Detail) P
©® Seite C @ — []:I: (@—‘ *f
il M5 NN | % ©$3.94 ' 1.77
x 10 Tief] [100] A= 45
y N sl § ,@‘ t
Zentrierdurchmesserqr 4{7 3854 = \ % / ] | ‘7,@ 0.89
@63H7 90 | . 22.5
Leo] = @ [ 8H9] x [9] Tief @7*[( :
0.35 - > '
[9] 1.77
. M5 Lénge | Seite A [45]
A= - -
2 x Bohrung fii ‘ ‘ <
Mo)c(iuIanbL:ir:\%uunrg 0.13 [ 4 x Bohrung fiir
siehe Detail [3.4] [M85] “‘ Seite B 0.35 Modulanbringung
o | (identisch zur Seite D) [o] siehe Detail
: I
L474] (8 H8] x [2] Tief Detail fir

~— Modulanbringung

RQC SERIE

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ 5O $ e} USA [inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memschg 9 0.000=+005 [0.0] =[+.13]
ittellinie +0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000=+.0005  [0.00] = [+.013]

z
ran N b o5 7
M, = = N N
5 7 X oo e Bereit zum Kuppeln
%0 2 2 RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
b o T W bis 0.10 [2.54] kuppeln
J C | e——
U + < T
Belastungskapazitit imperal  Metsch Rac 3.00
gskapa mperia etrisc ® o © & o [162]
Max. Zugbelastung T 600 Ibs. 2670N ,, , , ,,
| RTP
Max. Druckbelastung G 800 Ibs. 3560 N |
Max. Moment My 14000 in.-Ibs. 1580 Nm ‘
Max. Moment My 14000in.-lbs. 1580 Nm
Max. Moment Mz 14000 in.-Ibs. 1580 Nm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RTP-400
OPTIONALE MODULE FUR RTP

VN/NPNT A c

FN/FP/FT

Seite “D”

Seite “A”

-

E19/2E19/G19/2G19

FN/FP/FT

E19/2E19/G19/2G19

FN/FP/FT

Seite “B”

VNNVPNT

Hinweis: Nur ein Modul kann pro Seite montiert werden.
AuBnahme E19 + G19 (2 Module méglich)

Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

Bestellbeispiel (Zubehir bitte separat bestellen) Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siehe Seiten 6.40-6.52

RTP-400 - - - 5 |

=
S
E (7]
H

SEITEA SEITE C

0 Keine optionalen Module 0 Keine optionalen Module

FN 6 x 1/8" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung E19t” Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

FP 6 x 1/8" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung 2E19 " 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

FT 6 x 1/8" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung G19~  Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker

2G19~ 2xElekirisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker

SEITE B UND / ODER D TKabel und Stecker bitte separate bestellen.

0 Keine optionalen Module **Nicht kompatibel zu CD, CP oder CN Sensor-Option.

E197 Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker ELEKTRISCHES ZUBEHOR

2E197 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker ELCT-049  90° Stecker fiir Anschiusskabel (ohne Kabel) fiir G19, Létkontakte

G19  Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker CABL-031 90° Stecker mit 5m Kabel fiir E19
2G19 2x Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDG mit Amphenol Stecker

FN 6 x1/8" NPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung

FP 6 x1/8" BSPP Luftanschluss Module, Kontaktdichtung

FT 6 x 1/8" BSPT Luftanschluss Module, Kontaktdichtung

VN 2 x3/4" NPT Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung

VP 2 x3/4" BSPP Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung

T 2 x 3/4" BSPT Vakuumanschluss Modul, Kontaktdichtung

TKabel und Stecker bitte separate bestellen.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RQG-800
ROBOTADAPTER (BASISEINHEIT)

Technische Daten RQC-800
Max. Nutzlast ................ 800 Ibs 360 Kg
Max. Moment ................ 22,000 in-Ibs 2490 Nm
GewichtnurRQG ............. 11.81b 5.3Kg
Gewicht der gekoppelten Einheit . 15.8 Ibs 7.1 Kg
Druckbereich (gesperrter Zylinder) 60~100 psi 4~7 bar
Seite D Bohrungsdurchmesser@ . ....... 3.15in. 80 mm
(Identisch zur Seite B) Hubraum .................... 5.83in? 95.6 cm?
Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80° C
) Wiederholbarkeit ............. =0.001 in. +0.025 mm
M5 x 13 TIEF P8 H8Ix[2) Tief  petail firr Bendtigtes Betatigungsventil . . . . . 4-Wege, 2-Positionen
(7,7 bei Bohrungen mit ®) Modulanbringung
M5!
©0.43 l
11 = 1
| 6
+0.0004
$3.1496 -0.0016 -
(¢80 g7] i Ausfallsicherer Betrieh: —
¢ ®0.71 4-Wege Ventil mit einer ok QC/  Lock
| S 18 Riickholfeder ist vorge- ? RQC ?
0.20 - schrieben, um den Luftdruck
[5] a am VerriegelungsanschluB r
sicherzustellen, im Falle 5
0.41 einer Notaussituation Hy
[105 T i e
2.00
[50.8]
2.82
[71.75 ]
Seite A 2 x Bohrung fir Seite B SIDEC +0.0020
— 1.14 Modulanbringung (Identisch zur Seite D) 0-5512+00ng°0
w20, siche Detai 043 [1473%0]  1s00400-1-125
—r—“—{ Montagelochbild
AnschluB Seite C g
G1/8 tief 8 0 378 )
zur Verriegelung “[oa75] Bag2 Seite A X
AR L 125 [45]
: B o !
0.94 ¢ 7 _ A 3.54 ) ¢ 6.2992 1.77 ¢ 6.69
[2‘47 [90] [160.00 ] Df] . (170
6 x Bohrung @
AnschluB _/g Abstandsgleich 1 ;7
i o iehe Detail y
zur Eniriegelung /  fehebeal [£10H9] x[10] Tief EII P
- = M5 x 9 Tief] ©
4 x Bohrung fur
2 x [M5 1.18 0.22 6 x Bohrung Modulanbringung
x 11 Tief] 30 5.5 Seite D Abstandsgleich siehe Detail /|
(Identisch zur Seite B), (siehe Detail)

RQC SERIE

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ 5O $ e} USA [inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memschg 9 0.000=+005 [0.0] =[+.13]

ittellinie +0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000=+.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsangahen

z
ran N b o5 7
M, = = N N
A T X - |
o o 7 o o Bereit zum Kuppeln
s 3 w RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
o o bis 0.10 [2.54] kuppeln
C
T J ‘ ‘

G | G ® | e ® T
Belastungskapazitat Imperial Metrisch @ ‘ @ Rac ® ‘ @ 3.10
Max. Zugbelastung T 1200 Ibs. 5340 N 1 [78.74]

© © RTP @ © l
Max. Druckbelastung G 1600 Ibs. 7120N
Max. Moment My 22000 in.-Ibs. 2490 Nm
Max. Moment My 22000in.-lbs. 2490 Nm
Max. Moment Mz 22000 in.-Ibs. 2490 Nm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER R(QC-800
OPTIONALE MODULE FUR RQC

Seite “Qn

SN/SP/ST

HN/HP/HT

PN/PP/PT

Hinweis: Nur ein Modul pro Seite montierbar, auBer Hl und SRXX Modul.

Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

Bestellbeispiel (Zubehdr bitte separat bestellen)

FN/FP/FT

E19/2E19
G19/2G19

HISRxx

PN/PP/PT

SN/SP/ST

Sei te “D»

Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siehe Seiten 6.40-6.52

RQC- 800 | |-

ANSCHLUSS

N NPT Anschluss

M BSPP Anschluss

A BSPT Anschluss

ABFRAGE ZUBEHOR

Lo LO Keine Abfrage

LP* PNP induktiver Sensor

CPt PNP induktiver Sensor mit M12 Stecker

LN* NPN induktiver Sensor

CN* NPN induktiver Sensor mit M12 Stecker

LD* Kontakt Sensor

CD* Kontakt Sensor mit M12 Stecker

*Montage des E19 Moduls oder G19 Moduls an Seite C. TKabel und Stecker bitte separate bestellen.
ELEKTRISCHES ZUBEHOR

ELCT-048 90° Buchse fiir Anschlusskabel (ohne Kabel) fiir G19

CABL-028 90° Buchse M12 mit 2m Kabel fiir CP, CN, und CD
CABL-029 90° Buchse mit 4m Kabel fiir E19

OSRK-004 PNP induktiver Sensor Reparatursatz

0SRK-005 NPN induktiver Sensor Reparatursatz

0SRK-006 Bertihrungssensor Reparatursatz

SEITEA

0 Keine optionalen Module

FN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
FP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
FT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar

SEITE B UND / ODER D

0 Keine optionalen Module

FN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar

FP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar

FT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar

HN 4 x 3/8" NPT Wasser Anschluss Modul

HP 4 x 3/8" BSPP Wasser Anschluss Modul

HT 4 x 3/8" BSPT Wasser Anschluss Modul

SN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Module, selbstdichtend, 10 bar

SP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Module, selbstdichtend, 10 bar

ST 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Module, selbstdichtend, 10 bar

VN 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
P 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
\T 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
Wxx" Servo SchweiBpistole und PunktschweiBpistole Modul auf Anfrage
HI SchweiBstrom Modul (3 x 180Amp) federnd gelagerte Kontakte
SRxx"tt  Servo SchweiBpistolen Modul mit federnd gelagerte Kontakte

HISRxx™  Servo SchweiBpistole und SchweiBpistolen (mit gefederten Kontakten)
(auf Anfrage)
** Xxx sind Platzhalter entsprechend dem kundenspezifischen Anschluss Diagramm
t SRxx Modul kann an dem HI Modul befestigt werden um mit elektrischen SchweiBpistolen eingesetzt zu
werden. Bestellnummer HISRxx

SEITE C

0 Keine optionalen Module

E19t” Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

2E19 " 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker M12

G19~  Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker
2G19~ 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker
*Dichtungen und Stopfen bitte separate bestellen. **Nicht kompatibel zu CD, CP oder CN Sensor-Option.

PNEUMATIK ZUBEHOR
SLKT-403 RQC-800 Dichtung Reparatursatz

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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WERKZEUGWECHSLER RTP-800
WERKZEUGADAPTER (BASISEINHEIT)

RQC SERIE

Technische Daten RTP-800
Max. Nutzlast ................ 800 Ibs 360 Kg
Max. Moment ................ 22,000in-Ibs 2490 Nm
GewichtnurRTP .............. 41b 1.8Kg
Gewicht der gekoppelten Einheit . 15.8 Ibs 7.1Kg
Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80°C
Wiederholbarkeit . ............. +0.001 in. +0.025 mm
N L
T
1 M5 x 13 Tief, auBer
[M5] (11,5 bei Bohrungen mit ®)
|
[©8 H8] x[2] Tief| |
Detail fiir Seite B
Modulanbringung  (identisch zur Seite D)
Seite D 6.30
Seite A 2.56 (Identisch zur Seite B) Q]; 60 | Seite C 0.50
4.9213 [12.7]
_[’217'1904 - [125.00 ] - 1S09409-1-A125 4
- [} Montagelochbild
©_ _© ©,0_ © (?L_
0.22 = B e Seite A
[5.5] Seite G /ﬁf)\ é (e
© 6 x Bohrung 1.77
‘ . [45]
[M5 04.92 o Abstandsgleich n
x 10 Tief - - (siehe Detail)
i 125 ]; — M10
($3.1496 SF 3.54 6.69 6.2992 1.77
[p80H7] ] e [90] [170] | ] — € [160.00 | ] € [45]
i é& /G{ @
b . o ‘ 1.77
i @10H9] x [10] Tief [45]
2 x Bohrung fiir /@ \é/ [£10HS] x [10] Tief
Modulanbringung :Ijg | O U:I:
siehe Detail @ © 01 @ © & | 4 x Bohrung fiir
0.35 0.43 0.8 0.35 Modulanbringung
+0.0020 [9] T [11] . 25 6 x Bohrung 9] . siehe Detail
0.5512 00000 SeiteB 2.95 Abstandsgleich
» +g_gg (Identisch zur Seite D) 75 (siehe Detail)
- 4.92
[125]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ =6 o) USA[Inch]  Metrisch [mm]
6-34 Abmessungen ISO-Methode ~ Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigung 0.00 = +.01 [0] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 =+.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsangahen
z
anys ECE
Mz = =
o oo 9 X e o Bereit zum Kuppeln
N 7 RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
o : : o W bis 0.10 [2.54] kuppeln
C
-] o
e | Gu® |RQC| e &G ®
Belastungskapazitat Imperial Metrisch 3 [738' _1704]
Mex. Zugbelastung T 1200 Ibs. 5340N 3 © Lppo © B
Max. Druckbelastung G 1600 Ibs. 7120N
Max. Moment My 22000 in.- Ibs. 2490 Nm
Max. Moment My 22000in.-lbs. 2490 Nm
Max. Moment Mz 22000 in.- Ibs. 2490 Nm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RTP-800
OPTIONALE MODULE FUR RTP

HISRxx

PN/PP/PT

RN/RP/RT

RN/RP/RT

PN/PP/PT

E19/2E19
G19/2G19

HN/HP/HT

SN/SP/ST

HISRxx

Hinweis: Nur ein Modul pro Seite montierbar, auBer HI und SRXX Modul

Seite “an

Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

Bestellbeispiel (Zubehir bitte separat bestellen) Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siehe Seiten 6.40-6.52

RTP- 800 - |- - -

Ay
=E
1]
—d
=1
SEITEA SEITE B UND / ODER D =
0 Keine optionalen Module 0 Keine optionalen Module
FN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung PN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
FP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung PP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar 6.35
FT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung PT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
HN 4 x 3/8" NPT Wasser Anschluss Modul
SEITE C HP 4 x 3/8" BSPP Wasser Anschluss Modul
0 Keine optionalen Module HT 4 x 3/8" BSPT Wasser Anschluss Modul
E19t  Elekirisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker RST™ 6 x 1/4" NPT Luft-Modul, einfache selbstdichtend
2E19' " 2xElekirisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker RN* 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
G19  Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker RP™ 6 x 1/4" BSPP Luft-Module, einfache selbstdichtend
2G19™ 2xElekirisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker RT™ 6 x 1/4" BSPP Luft-Module, einfache selbstdichtend
TKabel und Stecker bitte separate bestellen. **Nicht kompatibel mit CD, CP oder CN Option SN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Module, selbstdichtend, doppelt
SP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Module, selbstdichtend
ELEKTRISCHES ZUBEHOR: ST 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Module, selbstdichtend
ELCT-049 90° Stecker fiir Anschlusskabel (ohne Kabel) fiir G19 UN 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 3/8 NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
CABL-031 90° Stecker mit 2m Kabel fiir E19 P 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 3/8 BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
\T 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 3/8 BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
Wxx™ Servo SchweiBpistole und PunktschweiBpistole Modul
HI SchweiBstrom Modul (3 x 180Amp) federnd gelagerte Kontakte

SRxx"“tt  Servo SchweiBpistolen Modul mit federnd gelagerte Kontakte
HISRxx™  Servo SchweiBpistole und SchweiBpistolen ( mit gefederten Kontakten)
** Xxx sind Platzhalter entsprechend dem kundenspezifischen Anschluss Diagramm
*** eingesetzt mit einem SN, SP oder ST-Modul auf der Roboterseite
Tt SRxx Modul kann an dem HI Modul befestigt werden um mit elekirischen SchweiBpistolen eingesetzt zu
werden. Bestellnummer HISRxx

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WERKZEUGWECHSLER RQC-1200
ROBOTADAPTER (BASISEINHEIT)

Technische Daten RQC-1200
Max. Nutzlast ................ 1200 Ibs 550 Kg
Max. Moment ................ 30,000in-Ibs 3390 Nm
GewichtnurRQG ............. 14.11b 6.4 Kg
Seite D Gewicht der gekoppelten Einheit . 18.4 Ibs 8.3Kg
(Identisch zur Seite B) Druckbereich (gesperrter Zylinder) 60~100 psi 4~7 bar
) Bohrungsdurchmesser@ . ....... 3.741in. 95 mm
i @8 H8] x[2] Tief - .
(7.7 o Borimaon it ) Detail fir Hubraum .................... 9.38in? 153.7 cm?
Modulanbringung Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80°C
M5 Wiederholbarkeit ............. +0.001 in. +0.025 mm
©0.43 Bendtigtes Betatigungsventil . . . . . 4-Wege, 2-Positionen
[l =
=] [}
T — B
-0.0004
a7 L
$3.1496 -0.0016 T %
[#80 g7] T =
©0.71
o 18
0.20 9
[5] o
0.41 Ausfallsicherer Betri =
[10.5 4-Wege Ventil mit einer Unock  QC/ Lok
205 Riickholfeder ist vorge- ? RQC ?
(57'_1 5] schrieben, um den Luftdruck 1 T
am VerriegelungsanschluB
3.31 sicherzustellen, im Falle s \ % ;/ E
[84.15] einer Notaussituation T 81 =
6.30 i 0.0020
SeiteC 2 x Bohrung fiir Seite B [160] Seite A 05512 90050
1.14 Modulanbringung  (Identisch zur Seite D) 2.4606 ” +u.05—‘
29 siehe Detail ¢ 0.43 14 000 | 1S09409-1-A125
11 Montagelochbild
AnschluB @]
G1/8 tief 8 146286 seiton © 0 © ‘
zur Verriegelung _ [H10s6] eite [=e=} Seite A
N o < N == b 1.77
h ‘ [45]
$4.92 |
; % _[12s] o ! ,
0.94 B |l 854 . = 6.6142 1.77 i 7.01
[2a] ®qF~ 5% [o0] ‘ € [16800]  [45] € [178]
1 9 6xBohrung  © = X 6
AnschluB U g , Abstandsgleich 159
G1/8 tief 8 r (siehe Detail) - _ 7 S\ [#10H9] x [10] Tief [45]
Entriegel
Zur EMTegeuns, M5 x 7.5 Tief @Jl@ @
4 x Bohrung fiir
2 x [M5 1.18 0.22 Seite D Moqulanbringyn
_x11DP] | J_’30—_L [5.5] (Identisch zur Seite B) 6x Bohrung siehe Detail
Abstandsgleich

(siehe Detail)

RQC SERIE

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ 5O $ e} USA [inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memschg 9 0.000=+005 [0.0] =[+.13]
ittellinie +0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000=+.0005  [0.00] = [+.013]

z
//_T\ Mxv o oo
Mz =1 —= N N
o ol o X 3 : : o Bereit zum Kuppeln
° N RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
3 : : o w bis 0.10 [2.54] kuppeln
C
| . ~ i
G ® RQC Cosoc @) | Grom @
Belastungskapagzitit Imperial Metrisch L L [253]
Max. Zugbelastung T 1800 Ibs. 8000 N > © RTP ® ¢ © l
Max. Druckbelastung G 2400 Ibs. 10700 N
Max. Moment My 30000 in.- Ibs. 3390 Nm
Max. Moment My 30000 in.-Ibs. 3390 Nm
Max. Moment Mz 30000 in.-Ibs. 3390 Nm
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WERKZEUGWECHSLER RQC-1200
OPTIONALE MODULE FUR RQC

Seite g

SN/SP/ST
HN/HP/HT

E19/2E19
G19/2G19

FN/FP/FT

PN/PP/PT
SN/SP/ST

Hinweis: Nur ein Modul pro Seite montierbar, auBer Hl und SRXX Modul. AuBer E19 + G19 (2Module)

sei te «, 9y

Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

Bestellbeispiel (Zubehbr bitte separat bestellen)

Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siche Seiten 6.40-6.52

RQC-1200| -

ANSCHLUSS

N NPT Anschluss

M BSPP Anschluss

A BSPT Anschluss

ABFRAGE ZUBEHOR

Lo LO Keine Abfrage

LP* PNP induktiver Sensor

CPt PNP induktiver Sensor mit M12 Stecker

LN* NPN induktiver Sensor

CNt NPN induktiver Sensor mit M12 Stecker

LD* Kontakt Sensor

CD* Kontakt Sensor mit M12 Stecker

*Montage des E19 Moduls oder G19 Moduls an Seite C. TKabel und Stecker bitte separate bestellen.
ELEKTRISCHES ZUBEHOR

ELCT-048 90° Buchse fiir Anschlusskabel (ohne Kabel) fiir G19
CABL-028 90° Buchse M12 mit 2m Kabel fiir CP, CN, und CD
CABL-029 90° Buchse mit 4m Kabel fiir E19

OSRK-004 PNP induktiver Sensor Reparatursatz

OSRK-005 NPN induktiver Sensor Reparatursatz

OSRK-006 Beriihrungssensor Reparatursatz

SEITEA

0 Keine optionalen Module

FN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
FP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
FT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

SEITE B UND / ODER D

0 Keine optionalen Module

PN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar

PP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar

PT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar

HN 4 x 3/8" NPT Wasser Anschluss Modul

HP 4 x 3/8" BSPP Wasser Anschluss Modul

HT 4 x 3/8" BSPT Wasser Anschluss Modul

SN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Module, selbstdichtend

SP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Module, selbstdichtend

ST 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Module, selbstdichtend

UN 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

P 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

\T 2 x 3/4" Viakuum + 4 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung

Wxx™ Servo SchweiBpistole und PunktschweiBpistole Modul

HI SchweiBstrom Modul (3 x 180Amp) federnd gelagerte Kontakte,
auf Anfrage

SRxx"“tt  Servo SchweiBpistolen Modul mit federnd gelagerte Kontakte

HISRxx”  Servo SchweiBpistole und SchweiBpistolen (mit gefederten Kontakten)

** Xxx sind Platzhalter entsprechend dem kundenspezifischen Anschluss Diagramm (auf Anfrage)
t SRxx Modul kann an dem HI Modul befestigt werden um mit elektrischen SchweiBpistolen eingesetzt zu
werden. Bestellnummer HISRxx

SEITE C
0
E197"
2E19™"
G19”
2619~

Keine optionalen Module

Elektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker
2xElektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker
Elektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker
2xElektrisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker

TDichtungen und Stopfen bitte separate bestellen. **Not compatible with CD, CP or CN sensing option.

PNEUMATIK ZUBEHOR

SLKT-404

RQC-1200 Dichtung Reparatursatz

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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WERKZEUGWECHSLER RTP-1200
WERKZEUGADAPTER (BASISEINHEIT)

Technische Daten RTP-1200

Max. Nutzlast ................ 1200 Ibs 550 Kg
Max. Moment ................ 30,000in-Ibs 3390 Nm
GewichtnurRTP .............. 431b 1.9Kg
Gewicht der gekoppelten Einheit . 18.4 Ibs 8.3Kg
Temperaturbereich ............ -30°~180°F  -35°~80°C
Wiederholbarkeit ............. +0.001 in. +0.025 mm

M5 x 13 Tief, auBer

;
il
[M5] (11,5 bei Bohrungen mit ®)
|
@8 H8] x[2] Tief |||,
Detail fur Seite B
Modulanbringung  (identisch zur Seite D)

. 6.30
Seite A 2.71 Seite D [160] Seite G
(Identisch zur Seite B) 048213 SeiteC 0.50
[125.00] 1S09409-1-A125
Montagelochbild
0.13
[3.25] Seite A
Seite C
. 6 x Bohrung
@ Abstandsgleich
[M5_ 4.92 (siehe Detail)
| X 7.5 Tief]. 125 o= — Mio b
$3.1496 SF _| 747 3.54 7.01 B b - | 6.6142 R P 44
(680 H7] @ [90] [178] € B S N [168.00 ] € [us]
= "
@ - g
/’@ I (@ronsixtsmer (4]
. 10H9)] x [15] Tief 45
2 x Bohrung fir
Modulanbringung D [ @ @ O G: i 4{
siehe Detail r- - ________]
R @ @ @ @ « 4 x Bohrung fir
soome 0.35 [ 0.43 0.98 %9375 e Do
+0.
0.5512 00000 [o] [11] 25 6 Licher
” +0.05 Seite B 2.95 fiir Module
14 0.00 (Identisch zur Seite D) 75 (siehe Detail)
4.92
[125]
oy
g £
l
E UJ
eg
=S
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ = @ $ lo] USA[inch]  Metrisch [mm]
6-38 Abmessungen ISO-Methode ~ Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigung 0.00 = .01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [=.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 =+.0005  [0.00] = [+.013]
Belastungsangahen
z
anys ECE
Mz = = N N
o o8 ’ 2 P . . Bereit zum Kuppeln
RQC kann mit RTP im Bereich Geschlossene Position
P MK w bis 0.10 [2.54] kuppeln
J C
T 4, ot 4, S T
wocx | 6o RQC| oo @ | € o
e ) ) 3.50
Belastungskapazitat Imperial Metrisch 3 1 [88.9]
Max. Zugbelastung T 1800 Ibs. 8000 N & + @ RTP CHER
Max. Druckbelastung G 2400 Ibs. 10700 N
Max. Moment Mx 30000in.-lbs. 3390 Nm
Max. Moment My 30000 in.-Ibs. 3390 Nm
Max. Moment Mz 30000in.-Ibs. 3390 Nm
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WERKZEUGWECHSLER RTP-1200
OPTIONALE MODULE FUR RTP

Sei te “D»

HISRxx

HN/HP/HT

FN/ER/ET PN/PP/PT

RN/RP/RT

Seite “B”

RN/RP/RT

PN/PP/PT

E19/2E19
G19/2G19

HISRxx

Kundenseitige Stecker nicht gezeigt.

‘ Hinweis: Nur ein Modul pro Seite montierbar, auBer HI und SRXX Modul. AuBer E19 + G19 (2Module)

Bestellbeispiel (Zubehir bitte separat bestellen) Fiir detailierte Informationen iiber Sensoren und Module siehe Seiten 6.40-6.52

RTP-1200- |- 5 - |

Ay
=B
[T}
E (7]
H
SEITEA SEITE B UND / ODER D
0 Keine optionalen Module 0 keine optionalen Module
FN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung PN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
FP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung PP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
FT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung PT 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung, 10 bar
HN 4 x 3/8" NPT Wasser Anschluss Modul
SEITE C HP 4 x 3/8" BSPP Wasser Anschluss Modul
0 Keine optionalen Module HT 4 x 3/8" BSPT Wasser Anschluss Modul
E19t  Elekirisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker RST 6 x 1/4" NPT Luft-Modul, einfache selbstdichtend
2E19" ™ 2xElektrisches Modul 19 Stifte, 3 Amp @ 48 VDC mit Turck Stecker RP™ 6 x 1/4" BSPP Luft-Module, einfache selbstdichtend
G19  Elekirisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker RT™ 6 x 1/4" BSPP Luft-Module, einfac, doppelseitightend
2G19™ 2xElekirisches Modul 19 Stifte, 5 Amp @ 120 VDC mit Amphenol Stecker SN 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Module, selbstdichtend, doppelseitig
TKabel und Stecker bitte separate bestellen. ***Nicht kompatibel mit CD, CP oder CN Option. SP 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Module, selbstdichtend, doppelseitig
. ST 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Module, selbstdichtend, doppelseitig
ELEKTRISCHES ZUBEHOR: VN 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 1/4" NPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
ELCT-049 90° Stecker fiir Anschlusskabel (ohne Kabel) fiir G19 VP 2 x 3/4" Viakuum + 4 x 1/4" BSPP Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
CABL-031 90° Stecker mit 2m Kabel fiir E19 \IT 2 x 3/4" Vakuum + 4 x 1/4" BSPT Luftanschluss Modul, Kontaktdichtung
W Servo SchweiBpistole und PunktschweiBpistole Modul (auf Anfrage)
HI SchweiBstrom Modul (3 x 180Amp) federnd gelagerte Kontakte

SRxx"tt  Servo SchweiBpistolen Modul mit federnd gelagerte Kontakte
HISRxx™  Servo SchweiBpistole und SchweiBpistolen ( mit gefederten Kontakten)
(auf Anfrage)
** Xxx sind Platzhalter entsprechend dem kundenspezifischen Anschluss Diagramm
*** gingesetzt mit einem SN, SP oder ST-Modul auf der Roboterseite
t SRxx Modul kann an dem HI Modul befestigt werden um mit elektrischen SchweiBpistolen eingesetzt zu
werden. Bestellnummer HISRxx
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UBERWACHUNGS OPTIONEN

Verbindung der Sensoren zu den E19/G19 Modulen

Seite C
e VORBELEGTE KONTAKTE
AN E19/G19
Ii 7~
q %@ \ RQC-200 & 400 RQC-800 & 1200
2 ' N R: + 10-30 VDC
8 o R: +10-30 V L'. Masse
(=2} I . -
i [d LP oder LN | L:Masse M: gesperrt
- g (induktiv) | M: gesperrt N: entsperrt
> Ij @ N: entsperrt ’ .
2 P: Kupplungsbereit
EAN -\
LD L: Masse Il\-n:-M::SeQm
i ) . (Abtast- M: gesperrt : gesp
Wenn die Option LP, LN oder LD bestellt wird, kontakte) N: entsperrt
3, 4 oder 5 Kontakte vom Modul E19/G19 N: entsperrt P: Kupplungsbereit
werden flir Sensoren verwendet. Siehe Tabelle.

E19 - Belegung der Kontakte

G19 - Belegung der Kontakte

Litzenfarbe im
— CABL-029 Kabel
N Kontact # | Drahtfarbe
/‘\ R Rot
' L Braun
M Orange
/ N Grau/Braun
Turck Stecker -
P WeiB Amphenol Stecker

OPTION ABFRAGUNG VERRIEGELT/ENTRIEGELT UND KUPPLUNGSBEREIT
(mit induktiven Sensoren oder Abtastkontakt)
Option Abfragung LP, LN oder LD iber AnschluBstiicken E19 oder G19 Option Abfragung CP, CN oder CD
(3, 4 oder 5 Kontakte vom Modul E19 oder G19 belegt, siehe unten) A B C mit M12 Stecker
(3, 4 oder 5 Kontakte siehe unten)
0.563 | 0.886 | 0.652
Modul E19 Modul G19
§ %‘ (Turgk li'%tecker) (Amphoenlzj)l Stecker) RQC-200 [14.3] | [22.5] |[16.55] Fi%% | . M12 Stecker
I
Bl 0.42
=5 0.42 RQG-400 | 0-811 [ 1:329 [ 0.685
88 I Q [20.6] |[33.75]| [17.4]
= Andere MaBe: A 0.811 1.772 0.821 @ O
' = =1 Siehe Seiten \ [H T H } RQC-800 : : . S
200, @ J e\ @ st [20.6] | [45] |[20.85] s
: . “Bereit zum kuppeln”
6-40 * - RQC-1 200 1.061 1.772 1.071 Werkzeugplatte vo‘iﬁanden,
° ' —— [26.95] | [45] | [27.2] Abfragestift
KKontaktstti)ﬁ far . 118
upplungsbereicl M12 Stecker »MT‘BO
Verriegelt Kupplungsbereit ) = ;
nur RQC-800 & 1200 c
)
l'\ +10-30VDC
nur induktive Sensoren
Ansicht C Ansicht C
Gemeinsam
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OPTIONAL ELEKTRO MODUL

Modul 19 Kontakte 3A - 48V (E19)
fir RQC/RTP-200/400/800/1200

; Werkz i
Roboter Seite erkzeug Seite
2 x M5
Inbusschraube 2x M5
Inbusschraube
©
2.28
[58.0]
[58.0]
Richtung des Kabelsatzes

1.7717 1.7717

Flfi? 2 x $0.3150 SF 45.00 ngogj 2 x $0.3150 SF 45.00

0.22 : [$8h7] | 0.354 [8 h7] |
5.5 9.0 ‘
H o o *a
) y I e [ i
(| (|

D'nl Neo ©0,

w2 o wr—| o 0.6

Dichung S I = | 35 .o f2 83 H 4
B ST 3 &g o o ©00°|

o N Nl
éii’ ‘gr
;'0152) ‘ ) Turck Stecker M1 7 P .
Rk urck Stecker M16 x 0,75 ‘ | 12.8 Turck Buchse M16 x 0,75
T 1
MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQC-200/400 Bestellbeispiel Module: RTP-200/400

=E19 - E19 - E19

UM o VR E19)- E19)- E19

VORMONTIERT  EINZELN VORMONTIERT  EINZELN

E19* KE19-RQC* 19 Kontakte 3 Amp@ 48V, Turck Stecker E19* KE19-RTP* 19 Kontakte 3 Amp@ 48 V, Turck Stecke

ZUBEHOR: ZUBEHOR:
CABL-029  90° Buchse mit 4 m Kabel, fiir E19 CABL-031  90° Buchse mit 2 m Kabel, fiir E19

Bestellbeispiel Module: RQG-800/1200 Bestellheispiel Module: RTP-800/1200

F 800 HE19 M

RQC SERIE

-
=
b

ROCH1200[MELPE H  -E19F |

VORMONTIERT  EINZELN

VORMONTIERT  EINZELN
E19* KE19-RQC* 19 Kontakte 3 Amp@ 48V, Turck Stecker E19* KE19-RTP* 19 Kontakte 3 Amp@ 48 V, Turck Stecke
ZUBEHOR: ZUBEHOR:
CABL-031  90° Buchse mit 2 m Kabel, fiir E19

CABL-029  90° Buchse mit 4 m Kabel, fiir E19

Obere Modulsitze enthalten: Zentrierring und Hardware * Konfektionierte Kabel bitte separat bestellen..
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OPTIONAL ELEKTRO MODUL

Modul 19 Kontakte 5A - 120V (G19)
far RQC/RTP-200/400/800/1200

Werkzeug Seite

Roboter Seite

2x M5
Inbusschraube

u K 2x M5
Inbusschraube

2.28
[58.0 ]
1.75 .
1.7717
022 [44.4] 2 x $0.3150 SF 45.00 F;sogj 2x $0.3150 SF 45.00
5.5 D8N7] 0.354 [8 h7] ‘
9.0 |
e . ool e
0 i i n S
I I
) @l o)
Dichtung ol % 'n — a ol Rig)| 50D
33 <9l — sl = 8 °od 06200
ol Q@ el gyl 32 o8 050
R Kunden- Ui B Sy
q ! — seitiger N
._F T Stecker |
| nicht
0.933 T "[ B ]" "[, \ j"
dargestellt.
23.70 - = Amphenol Stecker ‘ K 0.630 -
T 1 16.0 Amphenol Buchse ‘ ‘
T 1
MODUL WERKZEUGSEITE:

MODUL ROBOTERSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQC-200/400 Bestellbeispiel Module: RTP-200/400

-|E19 - E19 - E19

<[ 400 JM}[LP |[E18- 19 E19]  [RTP]H 400 4
VORMONTIERT  EINZELN VORMONTIERT EINZELN
G19 KG19-RQC 19 Kontakte 5 Amp@ 120 V, Amphenol Stecker G19 KG19-RTP 19 Kontakte Modul 5 Amp @ 120V, Amphenol
Kundenseitiger Stecker ohne Kabel Stecker. Kundenseitiger Stecker ohne Kabel
ZUBEHOR: ZUBEHOR:
ELCT-049 Stecker Kabelversorgung (ohne Kabel) fiir G19

ELCT-048  90° Buchse ohne Kabel, fiir G19

Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellbeispiel Module: RTP-800/1200

RacH 1200 mHLPH H  [E18F | S A K HE1el

£
-
e
=

VORMONTIERT EINZELN

VORMONTIERT  EINZELN
G19 KG19-RQC 19 Kontakte 5 Amp@ 120 V, Amphenol Stecker G19 KG19-RTP 19 Kontakte Modul 5 Amp @ 120V, Amphenol
Kundenseitiger Stecker ohne Kabel Stecker. Kundenseitiger Stecker ohne Kabel
ZUBEHOR: ZUBEHOR:
ELCT-049 Stecker Kabelversorgung (ohne Kabel) fiir G19

ELCT-048  90° Buchse ohne Kabel, fiir G19

Obige Modulsitze enthalten: 90° Stecker (ohne Kabel) Stecker, Zentrierstift und Gehduse.
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OPTIONAL LUFTANSCHLUSS MODUL

Modul 6 x 1/8" PneumatikanschluB, Kontaktdichtung (FN, FP oder FT)
fir RQC/RTP-200 & RQC/RTP-400

Roboter Seite Werkzeug Seite
3.31 8xA 8 xA
[84] | [siehe Tabelle) siehe Tabelle, F7269090—\
2.13 F
siehe Detail ](’)5;] 5 x Inbusschraube 3 x Inbusschraube [46.00] siche Detail
. - 0.63
| 4l o O
T Fa=) 06 l - 5& % 0 '71 :
T g4 094 1 +OO4 D O@r 15 7 E
175 118 (50 [24] HELHTSD T D DD (@ [18.00] [25.4]
[445] [310] 1—174@ D @ 150 '
| ] © 1 [38.1]
1.50 sperrren*” \ entsperren*®
[38.1]
* Anbindung des RQC wenn das Modul
A auf der A Seite montiert ist
FN|1/8" NPT
W 4.41
FP|1/8"BSPP [112] 0.35 ‘ Fﬁ;ﬂ
FT |1/8"BSPT 0.5433 [9] 35433
[0.00] Ce] $0.3150 SF [90.00]
¢ - [@8h7] ¢
i il i S 0 il Jul
| @@1@@@‘ 6% 6%
‘? - ‘ - - 2 x Zentrierring Imbusschraube [M5] ‘® -©- ‘ © /;B‘
- -

6 x LuftanschluB mit

Kontaktdichtung, @6,5 mini 6 x LuftanschluB @6,5 mini

Maximaler Betriebsdruck: 10 bar

MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQC-200/400 Bestellbeispiel Module: RTP-200/400

[ROCH 400 [WHLP -FN - NI [-[FN] G0 NN HFN

MODULE FiiR RQC-200/400

MODULE FUR RTP-200/400
VORMONTIERT  EINZELN

VORMONTIERT  EINZELN

Ay

FN KFN-RQC200 6 x 1/8" NPT Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar FN KFN-RTP200 6 x 1/8" NPT Luftanschiuss Kontaktdichtung, 10 bar g E

FP KFP-RQC200 6 x 1/8" BSPP Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar FP KFP-RTP200 6 x 1/8" BSPP Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar >5n

FT KFT-RQC200 6 x 1/8" BSPT Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar FT KFT-RTP200 6 x 1/8" BSPT Luftanschiuss Kontaktdichtung, 10 bar § §
ZUBEHOR:

SLKT-406 6 x 1/8" Luft Modul Dichtung Reparatur Satz

6.43

Obere Modulsitze enthalten: Zentrierring und Hardware
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OPTIONAL AIR MODULES

Modul 6 x 1/8" PneumatikanschluBB, Kontaktdichtung (FN, FP oder FT),
fir RQC/RTP-800 & RQC/RTP-1200

Roboter Seite Werkzeug Seite
4.72
”1 20“ ) ‘ 8xA
283 siehe Tabelle, 8xA 457
siehe Detail [72] 5 x Inbusschraube (siehe Tabelle) [116]
2.52
022 Fi%% Pz% 06;19 siehe Detail
G : 0.39 0.35
— T 1'10 079 OMIEN OB 2 10 9
1.75 148 L34 10 Too ]| T A T ¢ 1 '
[44.5] Lao](2e] (28] D L ~ ¢ N A3 0.71 N 1.00
e e A 50 9 POt Ly e
[
1.50 . N .
[e8.4] sperrren entsperren F;BS?—\
* Anbindung des RQC wenn das Modul
auf der A Seite montiert ist
5.83
A Fi'fssﬂ F01'0877 $0.3150 SF [148]
ENI1/2" NPT 3.5433 : [@8h7] 3.5433
m [90.00] [90.00]
FP|1/4"BSPP ¢ | oL 'y
FT|1/4"BSPT m _ m m h m
[ Imbusschraube [M5] f
| ! - | | !
QP00 ¢ pimors | O @ OO D)
T T T
6 x LuftanschluB
mit Kontaktdichtung, 6 x LuftanschluBB
@12,5 mini @12,5
Maximaler Betriebsdruck: 10 bar
MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:
Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellbeispiel Module: RTP-800/1200
(ROC | 800 |MHLPEFN | |- | RTP [ 800 PN 4 4 |
MODULE FUR RQC-800/1200 MODULE FUR RTP-800/1200
W VORMONTIERT  EINZELN VORMONTIERT  EINZELN
g E FN KFN-RQC800 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar FN KFN-RTP800 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar
San FP KFP-RQC800 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar FP KFP-RTP800 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar
§ § FT KFT-RQC800 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar FT KFT-RTP800 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Kontaktdichtung, 10 bar

ZUBEHOR:
SLKT-410 6 x 1/4" Luft Modul Dichtung Reparatur Satz

IM

Obere Modulsitze enthalten: Zentrierring und Hardware
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OPTIONAL LUFTANSCHLUSS MODUL

Modul 6 x 1/4" PneumatikanschluB3, Kontaktdichtung (PN, PP oder PT),
fur RQC/RTP-800 & RQC/RTP-1200

Roboter Seite ‘ Werkzeug Seite

A 6 x LuftanschluB
mit Kontaktdichtung, @11,6 mini O 8 S 6 x LuftanschluB

PN[1/4" NPT | ’ | o116
PP[1/4" BSPP \ ‘
PT[1/4" BSPT @@@i@@@ |

0.9843 t
[25.00 ]

4.9213
[125.00 ] [125.00]
6.30 F.zma 6.30
; 5.50 :
[160] [160]
512 ©$0.3150 SF
[130]] 4 x Inbusschraube [M5] [©8 h7] Figgﬂ
3.07 M 0.07 I
(78] 8 18] o4t 2
siehe Detail ’12%2—‘ [T . ] 1.02 siehe Detail
L 0.43 0.5512 -5.903 [26]
’,1 1_‘ . -0.002 | 1
0.00
LR 05 TO @"@ o} 7 14008 S Ao Al 126
[45] [27] ?‘} | 2 X Zentrierring Y @) C} O } gj O ‘ [32]
| T == T
K i ( & 0.51 b 0.63
ontakt- : 1.69
Dichtung 1.69 ExA 0.51 [13] 16
Zientung Tag] | (siehe Tabelle) [13] L[43] ]
6 xA
(siehe Tabelle)
Maximaler Betriebsdruck: 10 bar
MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellbeispiel Module: RTP-800/1200

S 0H AN HPN

F1200]/mHLPH_ -PNl-_ PN

VORMONTIERT EINZELN VORMONTIERT EINZELN
PN KPN-RQG800 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar PN KPN-RTP800 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar
PP KPP-RQC800 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar PP KPP-RTP800 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar
PT KPT-RQG800 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar PT KPT-RTP800 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar
ZUBEHOR:

SLKT-410 6 x 1/4" Luftanschluss Modul Dichtung Reparatur Satz

Obere Modulsitze enthalten: Zentrierring und Hardware

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

RQC SERIE




OPTIONAL LUFTANSCHLUSS MODUL

Modul 6 x 1/4" PneumatikanschluB, eine Seite selbstdichtend

(RN, RP oder RT) oder beide Seiten selbstdichtend (SN, SP oder RT)
fir RQC/RTP-800 & RQC/RTP-1200

Roboter Seit ‘ Werkzeug Seite
oter Seite eine Seite selbstdichtend g

6 x LuftanschluB @5
6 x LuftanschluB @5,

selbstdichtend I
©, O
& 6. & ©
0.9843
ﬁ"zgszégw
4.9213 )
[125.00]] A F?'ggj
r?'é’é’q RN* [SN|1/4" NPT 6 x A (siehe Tabelle) ﬁg&
4.96 RP* |SP |1/4" BSPP 3.31 0.47
F;ZS?W RT* |ST |1/4"BSPT [84] (121 giene Detail
[84] * Nur Werkzeugseite ‘ E‘gsj ‘ %g%
siehe Detail 0.31 1.65 | I —L
8 42 a @ 1.26
—?— [8] [ i 1 4 x Inbusschraube M50 p16s b & @ ; @ e . ‘ [52]
S T [5.50 | ¢ YT I
2.24 a a P 1
(s7]| | | 158 @ \‘R{} ; (}ﬂ} > $0.3150 SF [74]
1B [#8h7)
b i el jan andn Bnden eadlS M =
2.91 ¢ ; 0.07
[74] 6 x A (siehe Tabelle) . 1.8 %‘%
¥ 6 x LuftanschluB @5,
0_1‘13 (; 2‘ 0.000 selbstdichtend
”11—‘ .5512 -0.002
14 vggg]
2 X
Zentrierrung ‘
beide Seiten selbstdichtend 4.9213
[125.00 ]
6.30
[160]
6 x A (siehe Tabelle) ﬁg&
3.31
];82; 0.31 siehe Detail
[42]] [8]
|
Tl 6
1 a D 2.24
" OT O OTHH by | |
S5 sissisiisissssiMERNI o oy
Eg € i 2.91
[74]
=1
Maximaler Betriebsdruck: 10 bar
6.46 MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:
Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellbeispiel Module: RTP-800/1200
[ROC[1200]|M[LP | |-[ST)- |-/ST| [RTP [-[1200]4 |4ST|< |4ST|
VORMONTIERT EINZELN VORMONTIERT EINZELN
SN KSN-RQC800 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar SN KSN-RTP800 6 x 1/4" NPT Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar
SP KSP-RQC800 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar SP KSP-RTP800 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar
ST KST-RQC800 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss Selbstdichtung, 10 bar ST KST-RTP800 6 x 1/4" BSPT Luftanschiuss Selbstdichtung, 10 bar

RN KRN-RTP800 6 x 1/4" NPT Luftanschiuss ohne Selbstdichtung, 10 bar
RP KRP-RTP800 6 x 1/4" BSPP Luftanschluss ohne Selbstdichtung, 10 bar
RT KRT-RTP800 6 x 1/4" BSPT Luftanschluss ohne Selbstdichtung, 10 bar

Obere Modulsitze enthalten: Zentrierring und Hardware

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



OPTIONAL VAKUUM MODUL

Modul 2 x 3/4" VakuumanschluBB, Kontaktdichtung (VN, VP oder VT)
fir RQC/RTP-200 & RQC/RTP-400

Roboter Seite Werkzeuq Seite

2 x VakuumanschluB @19, 2 x Vakuum

Kontaktdichtung [ ¢ LuftanschluB @19,
0.35

0.07 [o] i e T 77 "

[1.8]

i fo’ '54337 7 3 5u:1|33 T
90.00 + - — :
4.41 2x : ®0.3150 SF [90.00]
’*1'1 2] Zentrierrung (P8 h7] 4.41
Inbusschraube ﬁ 12—‘
. siehe Detail 1,18 M5 1.97
4 x Inbusschraube 115%7“ [50] 3 x Inbusschraube
siehe Detail
B 1 L? J ‘
x| . I ]
0.87 [45] @ 0.87
2] L A |—H—-t e ne 2]
-
= 3/4"NPT || oss =
e \ 3/4"BSPP | 21— [44]
S 3/4"BSPT
Neoprenumhiillung  (siehe Tabelle) oXA
(siehe Tabelle)
MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQG-200/400 Bestellbeispiel Module: RTP-200/400

- Hvn -un

200 W FHLPE VNl - VN]

VORMONTIERT  EINZELN VORMONTIERT EINZELN
VN KUN-RQG200 2 x 3/4" NPT VakuumanschluB Kontaktdichtung VN KVN-RTP200 2 x 3/4" NPT VakuumanschluB Kontaktdichtung
VP KVP-RQG200 2 x 3/4" BSPP VakuumanschluB Kontaktdichtung P KVP-RTP200 2 x 3/4" BSPP VakuumanschluB Kontaktdichtung
\IT KVUT-RQG200 2 x 3/4" BSPT VakuumanschluB Kontaktdichtung \T KVT-RTP200 2 x 3/4" BSPT VakuumanschluB Kontaktdichtung
ZUBEHOR:

SLKT-405 6 x 3/4" Vakuum Modul Dichtung Reparatur Satz

RQC SERIE

Obere Modulsétze enthalten: Zentrierring und Hardware

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



OPTIONAL LUFTANSCHLUSS MODUL

ARV Roboter Halfte / Werkzeug Hilfte, 4 ~Anschliisse, Vakuum Modul
Far RQC/RTP-800

Siehe Seite 6.53 fiir ARV
Merkmale und Vorteile

AN |3/8" NPT AN [1/4" NPT
AP |3/8" BSPP| |AP |1/4" BSPP
AT |3/8" BSPT| |AT |1/4" BSPT

ROBOTER SEITE WERKZEUG SEITE
[.55] [.45]
213.9 = DETAIL @12
(4) “O” Ring Dichtung g Q (4) Kontaktdichtung
Vakuum Anschluss = | [0.2165] Vakuum Ansghluss
5.50 ‘
(4) M5 Inbusschraube [0.3150] ;2}
(2) @8 H'S.F. @ @ ! @
/@\ AN AN S oo o
T T .| 1 B
0000 — wmie ¢ | Lossa)
£ 25
ul 043 g [134)
\ [1.34] LP) pssiz 1 a4 4.9213]
[.9843] [0} 34 14 005 125
25 E— I
(2) Zentrierung [6.30]
[4.9213] 160
125
[1.02] [51]
[6.30] 26 | 13
160 [1.02] (lk [51]
[8.41] 26 = 13
218 . | H
©
8.03 A Qo @ B e ! e
[ 204] Lufteinlass = |
Siehe Tabelle &) §;

[1.58]

, (2.13] (.63] @)X "B"
Ol I o . 54 16 Siehe Tabelle
< &
—© = © | E%E__@ Siehe Detail

[3.43]
87
Modul Montage:: Siehe Detall
Seite “B” I und/oder Seite “D”
1
§ £
B
—
88
= MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:
6.48 Bestellheispiel Module: RQC-800 Bestellheispiel Module: RTP-800
ROC) 800 | [<{Aanl< AN [RTP - 800 | [<{Anl |<An]
VORMONTIERT  EINZELN VORMONTIERT  EINZELN
AN KAN-RQC800 4 x 3/8" NPT Vakuumanschluss, AN KAN-RTP800 4 x 1/4" NPT Vakuumanschluss,
Selbstdichtung Selbstdichtung
AP KAP-RQC800 4 x 3/8" BSPP Vakuumanschluss, AP KAP-RTP800 4 x 1/4" BSPP Vakuumanschluss,
Selbstdichtung Selbstdichtung
AT KAT-RQCB00 4 x 3/8" BSPT Vakuumanschluss, AT KAT-RTP800 4 x 1/4" BSPT Vakuumanschluss,
Selbstdichtung Selbstdichtung

Obere Modulsitze enthalten: Zentrierring und Hardware

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



OPTIONAL VAKUUM MODUL

Modul 2 x 3/4" VakuumanschluB, Kontaktdichtung (VN, VP oder VT)
fiir RQC/RTP-800 & RQC/RTP-1200

4 x LuftanschluB
@6,4, Kontaktdichtung

Roboter Seite

2 x VakuumanschluB @19,
Kontaktdichtung

Werkzeuq Seite

2 x VakuumanschluB @19

4 x LuftanschluB ©6,4

0.2165

[5.50 |
4 x Inbusschraube M5 $0.3150 SF
[¢8h7]
‘ oot 0 217
e 1.8 -
134 1.42 0.55 JJj 12 0.55 142 134
347 [36] 14 ! [vj [14] 36 ]34
1.84 0.79 1.73 0.43 0.000 1.73 D.75 1.84
siehe Detail 1 gp Taallo], | [44] 2 x Zentrierrung [11] 05512 0002 [4a],] [29[8k],
; [26] 14 j005 01.59 siehe Detail
5
213 IR RPN DETAIL IR x
SR G o o D | O QT oh (|
| 0.55 | | :
[1a] T = A B 0.89 ¢ L lhes] 7o
Kontakt- 290 ¢ 0.98 [22.5] [56 ]
dichtung /{561 25 VN [3/4" NPT [1/4"NPT _2xA _4xB
4xB 2xA siche Tabelle) \(siehe Tabelle)
(siehe Tabelle)/ (siehe Tabelle VP (3/4"BSPP|1/4" BSPP
VT |3/4"BSPT |1/4"BSPT
MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellbeispiel Module: RTP-800/1200

ROCR[1200 [M[LP || J-[VT)-|  J-[vT]
VORMONTIERT  EINZELN
UN KVN-RQC800 2 x 3/4" VakuumanschluB und
4 x 1/4" LuftanschluB, Kontaktdichtung
VP KVP-RQC800 2 x 3/4" VakuumanschluB und
4 x 1/4" LuftanschluB, Kontaktdichtung
T KVT-RQCG800 2 x 3/4" VakuumanschluB und
4 x 1/4" LuftanschluB, Kontaktdichtung
ZUBEHOR:
SLKT-409 2 x 3/4" Vakuum und

4 x 1/4" LuftanschluB Modul Dichtung
Reparatur Satz

Obere Modulsitze enthalten: Zentrierring und Hardware

RTP 1200 J{vTl4
VORMONTIERT  EINZELN
WN KVN-RTP800
v KVP-RTP800
T KVT-RTP800

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

2 x 3/4" NPT VakuumanschluB und

4 x 1/4" NPT LuftanschluB, Kontaktdichtung

2 x 3/4" BSPP VakuumanschluB und

4 x 1/4" BSPP LuftanschluB, Kontaktdichtung
2 x 3/4" BSPT VakuumanschluB und

4 x 1/4" BSPT LuftanschluB, Kontaktdichtung

RQC SERIE




OPTIONAL WASSERANSCHLUSS MODUL

Modul 4 x 3/8" HydraulikanschluB, Leckage frei,

beide Seiten selbstdichtend (HN, HP oder HAT)
fir RQC/RTP-800 & RQC/RTP-1200

Werkzeug Seite

Roboter Seite

4 x HydraulikanschluB @8,

4 x HydraulikanschluB @8, selbstdichtend

selbstdichtend

|
\‘f\

NN e
\FAPAIAY b
0.2165
[5.50 ]
$0.3150 SF
4 x Inbusschraube M5 (@8 h7]
30 TS ok
160 " JJ—; 12
472 1 i . 1 :
2 ! 0.000
Zentrie):'rung !91‘:31\ 0.5512 -_0'002
e 14 -0.05
siehe Detail ! siehe Detail
- DETAIL
[39.6 ] !
A
& HN[3/8" NPT
4 x A (siehe Tabelle) HP|3/8" BSPP
HT|3/8" BSPT
Maximaler Betriebsdruck: 100 bar
MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellheispiel Module: RTP-800/1200

-0 He HP)

[ 800 W F[LPE -HP|_|-HP]

1

g E VORMONTIERT EINZELN VORMONTIERT  EINZELN

E L HN KHN-RQG800 4 x 3/8" NPT Wasseranschluss Selbstdichtung HN KHN-RTP800 4 x 3/8" NPT Wasseranschluss Selbstdichtung

g § HP KHP-RQC800 4 x 3/8" BSPP Wasseranschluss Selbstdichtung HP KHP-RTP800 4 x 3/8" BSPP Wasseranschluss Selbstdichtung
HT KHT-RQC800 4 x 3/8" BSPT Wasseranschluss Selbstdichtung HT KHT-RTP800 4 x 3/8" BSPT Wasseranschluss Selbstdichtung

Obere Modulsitze enthalten: Kupplungen, Zentriering und Hardware.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



OPTIONAL SERVO SCHWEISSSTROM MODUL

AoovE) comrmy

Servo-Modul (SRxx)
fir RQC/RTP-800 & RQC/RTP-1200

Roboter Seite Werkzeug Seite
Bis 7 x 10A federgelagerte Bis 7 x 10A
Kontakte fiir Servostrom Kontakte fiir Servostrom

Bis 17 x 5A federgelagerte Bis 17 x 5A
Kontakte fur E/A 0.2165 Kontakte fiir E/A
[5.50] —
0.3150 SF
4xM5 [#8h7]
Inbusschraube Y
| 0.47
Ly [12]
- \ 0.07
2 x Zentrierring 1.8
0.43 0.000
) ) [11] 0.5512 -0.002
Siehe Detail Unten 0.00

? - - 14 -0.05 Siehe Detail Unten
024 1 |—(ﬂJ /519N T [Nl DETAIL 7 1.73
T 5 - )
[57] 122 A 098 [44]
e i & = gl
Z & n
/ I ’28!1‘
2.68 68
”68—‘ Indus!rie-Slecker Industrie-Buchse
(Anbindungsdiagram auf Anfrage) (Anbindungsdiagram auf Anfrage)

Neoprenumhiillung

Kundenseitige Stecker nicht dargestellt.

MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:

Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellbeispiel Module: RTP-800/1200

R HSRxx-| -SRxx| [ 00 <SRxx([-/SRxx|

B w
&
VORMONTIERT  EINZELN VORMONTIERT  EINZELN g -
SRxxt KSRxx-RQG800 Servo SchweiBstrom Modul mit federnd SRxxt SRxx-RTP800 Servo SchweiBstrom Modul mit H g
gelagerten Kontakten* federnd gelagerten Kontakten* g =
*Die xx sind zwei Platzhalter fiir KabelanschluBdiagramm Belegung kann von Robotern und SchweiBpistole *Die xx sind zwei Platzhalter fiir KabelanschluBdiagramm Belegung kann von Robotern und
abhéngen. Belegung auf Anfrage. SchweiBpistole abhéngen. Belegung auf Anfrage.
*KSRxx kann an das HI Module montiert werden um mit elektrischer SchweiBzange eingesetzt zu werden. * KSRxx kann an das HI Module montiert werden um mit elektrischer SchweiBzange eingesetzt zu
Bestellnummer HISRxx werden. Bestellnummer HISRxx 6 51
L

Obere Modulsitze enthalten: Stecher, Dichtungen, Zentriering und Hardware.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



OPTIONAL SCHWEISSSTROM MODUL

Modul 3 Kontakte 180A - 630 VAC (HI)

Roboter Seite

4.9213

far RQC/RTP-800 & RQC/RTP-1200

Werkzeug Seite

4.9213

125.00 125.00
2.9528 2.9528
75.00 75.00
0.9843 0.9843
5.0 5.0
tz o SOO|| m s {0 O QI - ] 32
Esfl [86.5] [86.5] ] [sel.s]
3 x 180A .9843 0.984
federgelagerter Kontakt (25-00—\‘ | [ 25.00
1
4.9213 4.9913 3x 180A
[125.00 ] 125.00 federgelagerter Kontakt
6.30 MULTI-CONTACT MULTI-CONTACT 6.30
[160] Stecker Buchse [160]
TID150-SP8/50/026 TID-B150/50
8.62 0.20 0.20 9.71
[219] [5] # Masse # Masse 5 [246.7 ]
- - o # Pol 1 #Pol 1 o o =
T #Pol 2 #Pol 2
] - T T [ _4.43 Y 4.43 7 - - - T
2.70 [112.5] [112.5] 250
[68.5] . l l T [68.5 ]
' | | T T T )
| | ~ | | |
. 1.91 . 1.91
Siehe 48.5 S'Ehel g| Siehe 485 \ Siehe
Detail A etai i Detail A
3.82 Detail B, 382 etai
o7 [o7]
Kundenseitige Stecker nicht dargestellt.
0.2165
Detail A [5.50 | 0.08 Detail B
©0.3150 SF ;
2
4x M5 [©8 h7]
Inbusschraube Y | .
M5 x 13 Tief
047 3 [M5 x 13 Tief]
] [12] ‘ T
0.07 [M5]
1.8 ‘ +0.0020
‘ ®[%3;31 ﬁ%SF 0.5512 0.0000
0.000 +0.05
14 0.00
2 x Zentrierring 015512[;86002 ! 0.43
14 -0.05 [11]
oy
SE
E [ MODUL ROBOTERSEITE: MODUL WERKZEUGSEITE:
g8
=S

Bestellbeispiel Module: RQC-800/1200 Bestellbeispiel Module: RTP-800/1200

ROCH 800 JIMHLPR Wi} |- H] TP 800 4 < HI< < Hi]
VORMONTIERT  EINZELN VORMONTIERT  EINZELN
HI KHI-RQC800 SchweiBstrom Modul HI KHI-RTP800 SchweiBstrom Modul

(3 x 180 Amp federnd gelagerte Kontakte) (3 x 180 Amp federnd gelagerte Kontakte)

Obere Modulsitze enthalten: Gerade Stecher (ohne Kabel), crimp-Kontakte, Dichtungen, Zentriering und Hardware.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ARV-Automatisches

Auslose Venturi
Vakuum Modul

Modul Werkzeugseite

Modul Roboterseite

¢ Unterstiitzung eines schnellen
Wechselns in der Vakuum Technologie
Das ARV Vakuum Modul erzeugt Vakuum
auf Hohe des Werkzeugwechslers welches
mittels 4 Anschliissen verteilt wird, wo es
unabhéngig verschlaucht, zu den Vakuum
Saugern des modularen Greifersystems,
ist

¢ Wesentliche Merkmale
Einzelne “Eingangs” Luftversorgung

Integrierter Standard -Schalldampfer
(Dezibel Hohe : 72dBA @ 1 m)

Eliminiert die Notwendigkeit von einzelnen
Venturi Ventilen an jedem Vakuum-
Anschluss

Unterschiedliche Werkzeuge konnen
Vakuum unterstiitzen durch ein ARV Modul

Unterstiitzen Vakuum fiir bis zu 5 Sauger
pro Vakuum Kanal

¢ Lebenslange Garantie fiir Venturis

Siehe Seite 6.48 fiir Abmessungen und
Bestellhinweise

Ebenfalls erhiltlich fiir Reinraum Anwendungen:

ARV Edelstahl Klasse 10 Reinraum
1-2 Partikel pro Kubik Meter Luft (M3)
Automatisches Abblasen verursacht N
keine Verunreinigung _ S |
| 60% weniger Verbrauch r
* Hohere Produktions-Geschwindigkeit

Uber 150 Zyklen die Minute

RQC SERIE

E-Gripper’ [

RPE Elektro Greifer Med-Redi Schrittgetriebe

[ EDELSTAHL

Hub Schrittgetriebe Med-Redi Taktforderer

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



g

EXPLOSIONSZEICHNUNG RQC-REIHE

Roboter Seite

Pos.Menge Bezeichnung

Rohoterseite

01 1 Gehduse

02 1 Kolben

03 1 Rollen Aufnahme

04 6 Verriegelungsrollen

05 1 Widerlager

06 2 Betatigungsstift

07 2 Anschlag

08 1 Befestigungsarm

09 2 Buchse

10 1 Stift (nur 800 und 1200)

11 1 Schaltfahne
(nur 800 und 1200)

20 1 Gehduse 0-Ring

21 1 Abdeckstopfen

22 1 Abdeckstopfen

23 1 Kolben 0-Ring

24 1 0-Ring fur Abdeckung

25 1 0-Ring fur Abdeckung
(nur 800 und 1200)

26 1 Kolben-Stift

27 1 Kolben Schraube

28 4 bis10 Gehduse Feder

29 1 Gehduse Stift

30 2 Gehduse Zylinderschraube

31 1 Schaltfahne Feder
(nur 800 und 1200)

32 2 Stift 0-Ring

33 2 Anschlag, Feder

34 2 Anschlag, Zylinderschraube

35 1 Befestigungsarm, 0-Ring

B 36 1 Befestigungsarm,
Werkzeugseite M12-Stopfen (optional)

37 1 Befestigungsarm, Zylinder-
schraube

38 1 Sensor Baugruppe

Werkzeugseite

101 1 Gehduse

102 1 Ring

103 1 Indexstift diamantformig

104 1 Indexstift rund

105 1 Stift

106 4  Sicherungsscheibe

107 4 Zylinderschraube

HINWEIS: Eine komplette Liste der
Ersatzteile mit Bestellnummern und
Preisen erhalten Sie auf Anfrage

@ = Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblétter

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis

5O

Ansicht dritter
Winkel

Super-
kleber

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RQC-REIHE

Roboter Seite

Zusammenbau Roboter Seite
1) Dichtung (#20) fetten und in das Gehause (#1)
einbauen
2) Einsetzen der Luftanschlussstopfen (#21) und
(#22) in das Geh&use (#1) Luftanschliisse und
sichern mittels Kleber
3) Buchsen (#9) in das Gehduse (#1) einpressen
4) Fetten und Einlegen der Dichtungen (#24) und
(#25) — nur GroBe 800 und 1200- in die Rollen
- Aufnahme (#3)
5) Einlegen der Rollen in die Rollen -Aufnahme (#3)
6) Fetten und Einlegen der Dichtung in den Kol-
ben (#2)
7) Einpressen der Stifte (#26) in den Kolben
8) Vollstandiges Einsetzen des Kolbens (#2) in die
Rollen-Aufnahme (#3)
9) Nur GroBe 800 und 1200:
Einpressen des Stifts (#10) in die Hiilse (#11),
Einsetzen der Feder 8#11) und Einbauen
dieser Baugruppe in die Rollen -Aufnahme
10) Ausrichten und Einsetzen des Widerlagers (#5)
in den Kolben , befestigen mit Schrauben (#12)
und Sichern mit Loctite
11) Einlegen der Federn (#28) in das Gehduse
12) Einpressen der Stifte (#29) in das Gehduse
13) Ausrichten und Einsetzen der Stifte, Rollen-
Aufnahme und Kolben — Baugruppe in das
Geh&use, anschlieBend mit Schrauben (#30)
befestigen und Sichern mit Loctite.

Pos. Menge Bezeichnung

Befestigungsarm, 0-Ring
Befestigungsarm,
M12-Stopfen (optional)

Rohoterseite

01 1 Gehduse

02 1 Kolben

03 1 Rollen Aufnahme

04 6 Verriegelungsrollen

05 1 Widerlager

06 2 Betatigungsstift

07 2 Anschlag

08 1 Befestigungsarm

09 2 Buchse

10 1 Stift

11 1 Schaltfahne

20 1 Gehause 0-Ring

21 1 Abdeckstopfen

22 1 Abdeckstopfen

23 1 Kolben 0-Ring

24 1 0-Ring fiir Abdeckung

25 1 0-Ring fir Abdeckung

26 1 Kolben-Stift

27 1 Kolben Schraube

28 4 bis10 Gehause Feder

29 1 Gehduse Stift

30 2 Gehduse Zylinderschraube

31 1 Schaltfahne Feder

32 2 Stift 0-Ring

33 2 Anschlag, Feder

34 2 Anschlag, Zylinderschraube
1
1

37 3 Befestigungsarm, Zylinder-
schraube

38 1 Sensor Baugruppe

Werkzeugseite

101 1 Gehduse

102 1 Ring

103 1 Indexstift diamantformig

104 1 Indexstift rund

105 1 Stift

106 4  Sicherungsscheibe

107 4 Zylinderschraube

14) Fetten und Einlegen der Dichtungen (#32) in
die Abfragestifte (#6)

15) Einsetzen der Abfragestifte in das Gehéuse

16) Anbringen der Federn (#33) an die Abfrages-
tifte

17) Befestigen der Anschldge (#7) mit Schrauben
(#34) sichern mit Loctite

18) Fetten und Montieren der Dichtungen (#35) am
Befestigungsarm (#8)

19) Montage des optionalen Sensorsatzes (#38) an
dem Befestigungsarm

20) Montieren des optionalen M12 Stopfens (#36)
in den Befestigungsarm (#8) und verbinde
seinen Stecker mit dem Stecker der Sensor
Baugruppe (#38)

21) Einsetzen der Sensoren, Stopfen und Befesti-
gungsarm -Baugruppe in das Gehduse und be-
festigen mit Schrauben (#37)

HINWEIS: Eine komplette Liste der
Ersatzteile mit Bestellnummern und
Preisen erhalten Sie auf Anfrage

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblétter

Zusammenbau Werkzeug Seite

1) Einsetzen des Rings (#102) mit eingepressten
Stiften (#105) in das Gehduse (#101), befestigen
mit Sicherungsringen (#106) und Schrauben
(#107) sichern mit Locktite

2) Einpressen Indexstift diamantférmig (#103) in
das Gehduse (#101)

3) Einpressen Indexstift rund (#104) in das
Gehduse (#101)
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WERKZEUGWECHSLER TERMINOLOGIE

Absolute Genauigkeit — Ist die Fahigkeit der Platzierung von einem
Modul zu einem anderen Modul

Luft Modul — auch Luftanschluss genannt. Es gehort zu den
Komponenten eines Werkzeugwechsel-Systems, das Luft durch die
Roboter- und Werkzeugseite zu dem Werkzeug transportiert. Das Luft
Modul ist erhaltlich als Kontakt — dichtender — Anschluss und in
selbstdichtender Ausfiihrung bzw. Sperrtventil, was den Vorteil hat, dass
beim Entkoppeln keine Luft ausstromt und kein zusétzliche Ventil zum
Absperren der Luft bendtigt wird.

Ausrichtungs - Stifte — Die Stifte sind auf der Werkzeugplatte montiert
und werden zum Ausrichten von Roboterseite zur Werkzeugseite
wéhrend des Kuppelns verwendet. DE-STA-CO verwendet zwei
Ausrichtungs-Stifte — einen diamandférmig und einen runden. Die Stifte
begrenzen auch die Momentenbelastung iiber die Z-Achse.

Sperrventil — Die Ventile sind sowohl fiir Fluid- als auch fiir Luft
ausgelegt. Der Sperrmechanismus schlieBt automatisch, wenn ent-
koppelt wird. Ein zusatzliches Ventil zum Sperren der Luft oder des Fluids
ist nicht notwendig, wenn der Wechsler getrennt wird.

Auslenkung — Bezeichnet den Wert an Bewegung (Abweichung) der
unter einer gegebenen Momentenbelastung zu erwarten ist. Dieses Mal
ist ein Indikator fiir die Steifigkeit des Kupplungs- Mechanismus.

Device Net — Ein Kommunikations — Protokoll welches in der Nord
Amerikanischen Automobilindustrie gebrduchlich ist. Ein Device — Net
System kommuniziert (iber eine serielle Schnittstelle (daisy chain) mit
jeder Komponente im System. Eine Komponente kann alles sein vom
Naherungsschalter (ber ein Kihlwasser Priifsystem zum Roboter-
Kontroller. Jede Komponente hat eine eigene Adresse, die zur Status
Abfrage durch das System herangezogen werden kann. Ein kommuni-
kations — Bus —System wie dieses, eliminiert die Notwendigkeit von
tausenden von E/A Kabel — Strénge, weil die gesamte Kommunikation
tiber 5 Leitungen ( CAN HIGH, CAN LOW, V+,V-, und DRAIN) gefiihrt wird.

Elektrisches Modul — auch E/A Block oder E/A Modul genannt und ist
eine Komponente des Werkzeugwechsel-Systems. Die Elektrische E/A
(Eingabe/Ausgabe) Kommunikation wird Uber diese Module erledigt.
Ebenfalls die internen Schalter fiir Geschlossen / Gedffnet / bereit zum
SchlieBen konnen (iber dieses Modul angeschlossen werden.

Luftmodul mit Kontaktdichtung — bezieht sich auf die Anschliisse und
wird eingesetzt um Luft oder Vakuum durch den Werkzeugwechsler zu
leiten, wie z.B. Luft zu Steuerung der Riickzugsbewegung einer
PunktschweiBpistole oder die Steuerluft um eine Venturi Vakuum Pumpe
zu aktivieren, die sich an einem Material Handlings — Greifer befindet.
Das Luftmodul mit Kontaktdichtung unterbricht nicht den Luftstrom oder
das Ansaugen beim Vakuum ziehen, wenn der Werkzeugwechsler
getrennt wird. Dafiir wird ein zusétzliches Ventil bendtigt um die Luft
bzw. das Vakuum abzustellen, bevor der Trennvorgang eingeleitet wird.
Das Luftmodul mit Kontaktdichtung benutzt zur Vermeidung von Luft-
bzw. Vakuumleckage nur einen 0-Ring als Dichtung beim SchlieBen der
Werkzeugwechsler.

Verriegelungs-Mechanismus — Die Mechanik, die die Roboterseite mit
der Werkzeugseite des Werkzeugwechslers verriegelt, besteht aus einem
doppeltwirkendem Zylinder, einem Widerlager und einem Rollenkéfig.

Manueller Werkzeugwechsler — Ist ein Werkzeugwechsler der zum
Offnen und SchlieBen ein Bedienereingriff erfordert

Maximale Druckbelastung — bezieht sich auf die maximale Kraft, die in
Z- Richtung auf den Werkzeugwechsler einwirken kann. Fiir die meisten
Anwendungen unwichtig

Maximales Moment (Mx, My, Mz) — Sehr wichtige Bemessungsdaten
bei der GroBendimensionierung, da in ihre Berechnung die dynamischen
Massen, hervorgerufen durch die Bewegung des Roboters, einbezogen
werden. Mx, My und Mz sind die Momente die durch Rotation in den
jeweiligen X-Y-Z Achsen entstehen

Maximales Werkstiickgewicht — Die maximale Gewichtsbelastung die
der Werkzeugwechsler bewegen kann. Sie ist eine weniger bedeutende
GroBe da die Ausrichtung und Lage des Gewichtes genauso wichtig sind
wie das Gewicht selbst.

Maximale Zugbelastung — Die maximale GréBe die beim Auseinader-
ziehen ( etwas auf Zug) zuldssig ist, bevor der Werkzeugwechsler eine
Fehlfunktion meldet.

Momenten Bemessungsdaten (Nm, In-Lbs) — Die angegebenen
Bemessungsdaten fiir einen Werkzeugwechsler beschreiben die
maximalen Werte der Momente die die Einheit bewéltigen, und sowohl
die angegebene Wiederholgenauigkeit als auch die spezifizierten
Ausfiihrungen einhalten kann.

Achsenversatz — Bezieht sich auf die geschlossene Gesamthéhe von
Roboterseite und Werkzeugseite. Es ist wichtig fiir die Kalkulation von
Momenten als eine Funktion der Beschleunigung bei Robotern.

Nutzlast — Bezieht sich auf das Gewicht des Werkzeugwechsler und /
oder Modularer Greifer und Teile die durch den Roboter bewegt werden.

Nutzlast Bemessungsdaten (kg, Lbs) — Bezieht sich auf das maximale
Gewicht das der Roboter oder Werkzeugwechsler sicher tragen kann. Die
maximalen Nutzlast Bemessungsdaten sind begrenzt und miissen, unter
Berlicksichtigung des Achsversatzes, Gewicht und HillmaB des
Modularen Greifers und dem zu transportierenden Werkstiick, ebenso
wie der Roboterbeschleunigung kalkuliert werden, um gesicherte Werte
der Momenten -Belastungen zu erhalten.

Bereit zum Kuppeln — Ein Schalter der anzeigt , dass die Roboterseite
zur Werkzeugseite in der exakten Ausrichtung zum Kuppeln steht. Es
zeigt an, dass die Roboterseite nahe genug an der Werkzeugseite ist um
den Verriegelungs-Mechanismus auszuldsen. Es ist fir den Roboter —
Kontroller wichtig Entscheidungen zu treffen, wie z.B. das Modulare
Greifer-System abzulegen, Werkzeug anzukuppeln, Werkzeug abzu-
kuppeln. Ebenso kann mittels eines Schalters gemeldet werden, dass die
Roboterseite in dem Bereich ,Bereit zum Kuppeln® steht, was im
Durchschnitt einen Abstand zur Werkzeugplatte von 2,5 mm bedeutet.

Wiederholgenauigkeit — Die Mdglichkeit zu einem vorprogrammierten
Punkt zurlick zugehen. Im Zusammenhang mit Werkzeugwechslern
bedeutet dies, die Fahigkeit so prazise zu kuppeln, dass ein zusatzlicher
Versatz innerhalb des Werkzeugs nicht vorkommt

Roboter Beschleunigung — Bezieht sich auf die Zuwachsrate von
Geschwindigkeit in der der Roboter Arbeiten wird. Wichtig bei der
Bestimmung der maximalen Momente und Gewichtsbelastung unter
Beriicksichtigung von Achsversatz, HiillmaB, Gewicht des Modularen
Greifers, und Werkstiickgewicht.

Selbstdichtend — Ein Anschluss der sich selbst verschieft, wenn er von
seinem Gegenstlick getrennt wird. Umgekehrt, der Anschluss 6ffnet
automatisch, wenn er mit seinem Gegenstiick verbunden wird.

Servomodul — Bezieht sich auf eine Komponente des Werkzeug-
wechselsystems fiir besondere Anwendungen, z.B. beim Einsatz von
Servo-PunktschweiBpistolen, oder Servo Linearantrieben, Elektrische
E/A (Eingabe/Ausgabe) Kommunikation kann ebenfalls durch dieses
Modul geschickt werden. Vorhandene Stift am Werkzeugwechsler wo
das Elektro — Modul normalerweise montiert wird.

Wasser Modul — Bezieht sich auf eine Komponente des Wechsel-
systems fiir SchweiBanwendungen, bei denen Kiihlwasser durch die
Roboterseite und Werkzeugseite zur und von der PunktschweiBpistole,
Transformator, Verbindungsleitung und Nebenstelle, geleitet wird. Das
Wasser Modul hat selbstdichtende Anschliisse, so dass beim Entkuppeln
kein Leckage Wasser anfallt, bzw. kein zusétzliches Ventil zum Absperren
des Kiihlwassers notwendig ist

Schweil Modul — Ebenso das 180 Amp Modul genannt, ist auch einen
Komponente innerhalb des SchweiBpistolen-Systems. Der SchweiB-
strom wird vom SchweiBkontroller zum Transformator geleitet um bei
der SchweiBpistole eingesetzt zu werden. Das DE-STA-CO SchweiB
Modul is ausgelegt fiir eine maximale Strombelastung von 180 Amp bei
100% Arbeitszyklus ( Konstante Stromversorgung)

Vakuum Modul — Bezieht sich auf eine Komponente des Werkzeug-
wechselsystems, welches Vakuum und Luft durch die Roboterseite und
Werkzeugseite zum Modularen Greifer weiterleitet. Das Vakuum Modul
wird standardméBig mit Kontaktdichtung ausgeliefert. Zum Absperren
der Luft oder des Vakuums ist ein zusatzliches Ventil notwendig.
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